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非常感謝您購買模件型調節器DMC50。 

本使用說明書中記述了正確使用DMC50 
通訊功能的必要事項。 
對於承擔使用DMC50的通訊功能的操作 
盤、裝置的設計、維護的工作人員請務 
必在閱讀理解本書的基礎上使用。 
此外，本使用說明書不只在安裝時，在 
維護和故障維修時也是必不可少的。 
請常備此手冊以供參考。 

 

 
 
 
 
 

 



 
 
 
 

使用上的限制 
 

本産品是在一般設備上使用前提下開發、設計和製造的。 

在有下列安全性要求的場合應用時，請在失效安全設計，冗餘設計及定期維護檢查以
及對系統和設備整體等考慮周全的情況下使用。 

・以人體保護爲目的的安全裝置 

・輸送設備的直接控制(運行停止等) 

・航空設備 

・宇宙航天設備 

・原子能設備等 

請勿把本産品用在與人身安全直接相關的用途上。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
要求 

 

請確保把本使用說明書送到本産品使用者手中。 

 

禁止擅自複印和轉載全部或部分本使用說明書的內容。 

今後內容變更時恕不事先通知。 

 

本使用說明書的內容，經過仔細審查校對，萬一有錯誤或遺漏，請向本 

公司提出。 

 

對客戶應用結果，本公司有不能承擔責任的場合，請諒解 
 

 
○C 2000 Yamatake Corporation ALL RIGHTS RESERVED 

 
DIGITRONIC R 是株式會社 山武的注冊商標。 
Ethernet R  是富士Xerox株式會社的註冊商標。 

ISaGRAF R  是ICS Triplex ISaGRAF公司的註冊商標。 

其它記載的公司名及產品是個公司的註冊商標。 
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警告 

注意 

 

安全上的注意事項 
 

■圖示說明 
本安全注意事項的目的：爲了正確安全使用本産品，防患於未然，以免 

給您及他人造成人體損害及財産損失，請務必遵守本安全注意事項。 

本書中使用了各種圖形符號，其顯示的含義如下所示，請認真理解所述 

內容。 
 

 
 

 
 

 

 
 
 
 

■圖示例 
 

 △記號：在有明顯地誤操作或誤使用情況下，可能發生危險時，使用△

符號表示。 

圖中有具體注意內容(左圖表示小心觸電)。 

 記號：爲了避免危險發生，禁止某些特定行爲時使用的符號。 

在圖中或在其附近注明具體禁止事項(左圖表示禁止分解)。 

 

 ●記號：爲避免危險發生而應盡某些特定行爲的義務時使用的符號。 

圖中有具體指示內容(左圖是表示要把插頭從插座中拔出的意思)。 

當錯誤使用本産品時，可能會造成使用者死亡或重傷的危險情况。

當錯誤使用本産品時，可能會造成使用者輕傷或財物損失的危險

情况。 
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請在規格書中記載的使用條件（溫度、濕度、電壓、振動、衝擊、安裝方向、

環境等）範圍內使用本機。 

否則有發生火災、故障的危險。 

請勿堵塞本機的通風孔。 

否則有發生火災、故障的危險。 

請勿讓斷線頭、鐵粉、水等進入機箱內。 

否則有發生火災、故障的危險。 

請按照本機連線的標準、指定電源幾施工方法，正確配線。 

否則有發生火災、故障的危險。 

去本機的電流電壓輸入端子(2･4、6･8、10･12、14･16)的輸入，請控制在規格

記載的電流・電壓範圍內。 

否則有發生火災、故障的危險。 

請按規格書中記載的扭矩擰緊端子螺釘，端子螺釘沒有擰緊時有觸電、發生 

火災的危險。 

請勿把本機中未使用的端子作爲中繼端子使用。 

否則有觸電，發生火災、故障的危險。 

本機接線後請蓋上端子蓋。 

否則有觸電的危險。 

 

警告 
 

本機在安裝、拆除及配線作業時，務必在切斷供給電源後進行。 

否則有觸電的危險。 

請勿分解本機。 

否則有觸電、發生故障的危險。 

FG端子切實實施接地電阻 100Ω以下接地後，再進行測量對象或外部控制

回路的連接。 

否則有觸電、發生火災的危險。 

請勿觸摸電源端子等帶電部件。 

否則有觸電的危險。 

請在DMC50的外部採取安全措施，即使由於DMC50的故障或DMC50的外部原因 

發生異常的場合，系統全體也能安全運行。 

否則由於異常動作，會造成重大安全事故。 

 

注意 
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本使用說明書的定位 
 
 
與DMC50相關的使用說明書共有7冊。請根據用途閱讀必要的使用說明書。 
如果您手中無相關的使用說明書，請向本公司或代理店索取。 

 
模件型調節器 DMC50 硬件篇  

資料編號 CP-UM-5172C 
 

在使用DMC50進行裝置的硬件設計或製造前請務必閱讀。 
含控制模件及通訊模件兩種說明。 
對本機的安裝、接線、規格、硬件的故障處理進行說明。 
 

 
 
 

模件型調節器 DMC50 入門篇  

資料編號 CP-SP-1092C 
 

請初次使用DMC50的人員務必閱讀。 
舉例對本機的動作的概要、基本使用方法進行說明。 
請在使用智能編程軟件包的同時閱讀本書 

 

 
 
 

模件型調節器 DMC50 通訊連接篇 
 

 
本書。 

 

資料編號 CP-SP-1093C 

請使用DMC50通訊功能的人員務必閱讀。 

對本機的通訊功能進行說明。是對本機的CPL通訊、以態通訊等的說明。 
 
 

 
模件型調節器 DMC50/AHC2001 功能塊篇 

資料編號 CP-SP-1130C 
 

使用DMC50或AHC2001對客戶的應用實現最佳化控制的場合，請務必閱讀。 
對可實現任意控制方式的ISaGRAF進行說明。 
 

 
 
 
 
 

模件型調節器 DMC50/AHC2001  應用篇 

資料編號 CP-SP-1134C 
 

對DMC50或AHC2001的實際編程方法進行說明。 
請編程人員務必閱讀。 
對程序段功能塊的詳細內容、ISaGRAF的活用、實例的應用進行說明。 
本書是在閱讀并理解了另冊的「入門篇」「功能塊篇」為前提，進行說明的。 
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模件型調節器 DMC50/AHC2001 用 智能編程軟件包 

SLP-D50/SLP-H21 資料編號 CP-SP-1122C 
 

對DMC50/AHC2001用軟件包SLP-D50/SLP-H21安裝到計算機的方法、計算機的
操作及各功能、設定方法進行說明。 

 
 
 
 
 

安裝指南(SLP-D50J50)  

資料編號 CP-UM-5259C 

是DMC50用智能編程軟件包SLP-D50安裝到計算機的方法的說明書。 
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本使用說明書的構成 
 
 
本使用說明書構成如下。 

 
 
第1章 概 要  

對本機通訊的特長、使用本機的通訊端口構成通訊的概要進行說明。 
 

 
第2 章 連接及通訊  

對本機在通訊時的連接方法及設定、本機具備的通訊方式進行說明。 

另外，對各通訊連接的具體方法及智能編程編程軟件包SLP-D50/SLP-H21的 

操作進行說明。 
 

 
第3 章 以態通訊  

對本機在以態通訊時的規格及例子程序進行說明。 
 

 
第4 章 CPL命令參考 

本機用本公司的CPL通訊進行通訊時的通訊格式、通訊異常時的處理方法、各

命令的詳細內容的說明。 

 
第5 章 與EST-Z系列的連接 

本機與本公司的智能終端EST-Z系列連接時的方法的說明。 
 

 
第6 章 數據地址  

CPL通訊時的數據地址的說明。 
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本使用說明書的標記 
 
 
本使用說明書的標記如下。 

 

使用上的注意事項: 表示使用上敬請注意的事項。 
 

  參考 : 表示知道後便於理解的事項。 
 

 
: 表示參照的使用說明書及項目。 

 

 
①②③ : 表示操作的步驟或圖等說明對應的部分。 

COM模件 : 表示通訊模件(ME20X、MR20X)。 

CTRL模件 : 表示控制模件(CS40X、CS20X、CH40X、CH20X)。 

 
編程器 : 表示智能編程軟件包SLP-D50/SLP-H21。 

 

 
[OK]按鈕 : 表示計算機畫面的選擇按鈕。 

 

 
[通訊路由] : 表示計算機畫面的信息及菜單。 

 

 
》 : 表操作的結果、計算機或機器的顯示內容、操作後的機器的狀態。 

 
[F4]鍵 : 表示鍵盤的鍵。 

TCP/IP設定窗口 : 表示計算機畫面上顯示的窗口的名稱。 

以態 : 表示Ethernet R  。 
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第 1 章 概 要 
 

 
 
 
 
通過使用通訊模件(以下稱為COM模件)，DMC50可由RS-485、以態方式連接，實現遠程監視。 

 
■ 特 長  

DMC50的通訊功能有如下特長。 
 
 

● 可採用多種連接方法 

備有RS-485端口(ME20X有2個端口、MR20X有1個端口)、顯示器通訊端口、編程

器通訊端口、以態端口(ME20X)。 

所以可採用各種方法/路由，能與多個上位機器連接。 
 

計算機 

HUB  

 
ME20X CS40X 

 
 

 
 

顯示器 
(智能終端 EST240Z) 

以態通訊 DMC10等 

顯示器通訊 

 
編程器 

通訊 

 
計算機 

 

 
 
 
 

計算機 DMC10等 
 

計算機 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
● 基於標準以態網絡 

使用ME20X可與市售的以態機器構成系統。另外，在已有的以態網上可連接

DMC50，節省了資源。 
 

● 採用標準通訊協議TCP/IP 

使用市售的開發用軟件，編制應用程序，可方便地與通用計算機或工作站進 

行通訊。 
 

● 全部模件上都裝有顯示器通訊端口 

所有的控制模件(以下稱為CTRL模件)上都帶有顯示器通訊端口。所以，可不

用COM模件就能與顯示器進行1對1的連接。 
 

● 基於CPL協議 

基於CPL通訊(Controller Peripheral Link:本公司上位通訊協議)標準，顯

示器可方便地訪問。 
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第1 章 概 要   

  

 

  

 

 

 
 
 
 
 
 
 
■ 通訊端口  

DMC50上實裝的通訊端口的位置及名稱如下。 
 
 

模件地址用 

撥碼開關 
 
 
 
 

顯示器通訊端口
(RJ-11:4極4芯 
插座(母)) 

 

 
 
 

編程器通訊端口 
 
 
 
 
 

 
CTRL模件 

 

 
 
 

模件地址用 

撥碼開關 
模件地址用 

撥碼開關 
 
 
 

 
顯示器通訊端口
(RJ-11:4極4芯 
插座(母)) 

顯示器通訊端口 
(RJ-11:4極4芯 
插座(母)) 

10BASE-T端口 

(RJ-45:插座(母)) 
 
 
 

編程器通訊端口 編程器通訊端口 
 
 
 
 

RS-485用端子 

(端口1) 
 
 

(ME20X) 

RS-485用端子 

(端口2) 
RS-485用端子 

(端口1) 
 
 

(MR20X) 
 

COM模件 
 

 
使用上的注意事項  

編程器通訊端口與顯示器通訊端口不可同時使用。 

編程器通訊用的插口與顯示器通訊用的接頭同時連接時，會不能正常通訊的

情況。 
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CPL通訊或 

編程器通訊 

HUB

ME20X  CTRL 

模件 

以態網

  

COM 
模件 

CTRL
模件 

DMC10等 

RS-232C/RS-485 

轉換器 

CPL通訊或 

編程器通訊 
RS-485

DMC10等 

CPL通訊
從RS-485連接的顯示器經由

COM模件，可訪問CTRL。 

另外，通過在計算機上連接

RS-232C/RS-485轉換器,經 

由COM模件可訪問CTRL模件。RS-485 

   
     
     
     
  
     
     
     
     
     

 

  
  

  

 

 

 
 
 
 
 
 
 
■ 連接端口及網絡構成 

用DMC50可構成的網絡構成例如下。 

 
● 以態連接  

從以態網連接的工作站、計算機經由ME20X，可訪問CTRL模件 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 
 

● RS-485連接 
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● 顯示器通訊端口連接 

從顯示器通訊端口連接的顯示器經由COM模件可訪問CTRL模件。另外，CTRL

模件上備有顯示器通訊端口，可直接訪問CTRL模件。 

 
COM 

模件 
CTRL 

模件 
CTRL 

模件 

 
 
 

 
使用上的注意事項  

顯示器通訊端口不對應多路分支。請勿把RJ-11接頭製作成多分支結構。

否則，有不能正常通訊的可能。 

 
● 編程器通訊端口連接 

從編程器通訊端口連接的編程器經由COM模件，可訪問CTRL模件。另外，

CTRL模件上備有顯示器通訊端口，可直接訪問CTRL模件。 

 
COM 
模件 

CTRL 
模件 

CTRL 
模件 

 
 
 
 

編程器通訊 編程器通訊 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

使用上的注意事項  
用間接連接進行通訊的場合，編程器通訊或CPL通訊同時多個執行時，由於

內部的處理負荷的原因，可能會有超時的情況發生。 

在用編程器監視中發生超時的場合，請直接與儀錶的編程器通訊端口連接，

停止其它通訊端口的通訊。 
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■ 通訊功能的概要  

DMC50的通訊功能如下。 

・編程器通訊 

・CPL通訊 

・時鐘同步功能 

 
● 編程器通訊  

編程器通訊採用編程器通訊専用協議，DMC50與編程器連接。編程器通訊可

經由各儀錶的編程器通訊端口、COM模件的RS-485、以態接口連接。 

 
● CPL通訊  

用於計算機或CPL協議對應的顯示器與DMC50連接時使用。CPL通訊可經由各儀

錶的顯示器通訊端口、COM模件的RS-485、以態接口連接。 

 
● 時鐘同步功能 

 
 
 
 
 

使用上的注意事項 

 
用CPL通訊或編程器通訊變更COM模件的日曆/時間設定後，底板連接的CTRL模

件的時鐘可與COM模件的時鐘同步。 
 

 
 
用時鐘同步功能進行時鐘數據設定的場合，各模件間的時鐘數據的精度為 

±1秒。 

 
●端口與協議  

通訊端口與協議的関係如下。 
 

端口名 協議 

編程器通訊端口 編程器通訊 

顯示器通訊端口 CPL通訊 

RS-485端口1 CPL/編程器通訊切換 

RS-485端口2 CPL/編程器通訊切換 

以態IP端口1 編程器通訊 

以態IP端口2 編程器通訊 

以態IP端口3 CPL通訊 

以態IP端口4 CPL通訊 
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第 2 章 連接與通訊 
2 - 1 電纜的連接 

 
 
請按以下方法進行電纜的連接。 

 
● 5線式RS-485連接的場合 

請按下圖所示方法與5線式機器連接。 
 
 
 

終端電阻 

終端電阻 

 

 
屏蔽 

 

本機或 

5線式機器(從站) 

SDA 

SDB 

RDA 
 

RDB 

SG 
 

FG 

主站 

RDA 

RDB 

SDA 

SDB 

SG 

 
FG 

 

屏蔽 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

屏蔽 
 
 
 
 
 

終端電阻 

終端電阻 

 

本機或 

5線式機器(從站) 

SDA 
 

SDB 

RDA 

RDB 

SG 
 

FG 

 
本機或 

5線式機器(從站)  

SDA 

SDB 

RDA 
 

RDB 

SG 
 

FG 
 

 
 
 
 

請在通訊路的両端安裝150Ω±5%、1/2W以上的終端電阻。 

屏蔽的FG接地不是屏蔽両端，請單側1處接地。 

 
使用上的注意事項  

請務必連接SG。如果不連接。通訊會不穩定。 
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● 3線式RS-485連接的場合 

請按下圖所示與3線式機器連接。 

 
 

 
 

終端電阻 

本機或 

5線式機器(從站) 

SDA 
 

SDB 

* RDA 
* RDB 

SG 
 

FG 

 
主站 

RDA 

RDB  

SDA * 
SDB * 
SG 

 
FG 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

屏蔽 

 
屏蔽 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
3線式機器(從站) 

DA 
 
 
DB 

 

 
SG 

 
 

屏蔽 
 
 
 

 
終端電阻 

FG 

 
本機或 

5線式機器(從站) 

SDA 

SDB 

* RDA 
* RDB 

SG 
 

FG 
 
 
 

請在通訊路的両端安裝150Ω±5%、1/2W以上的終端電阻。 

屏蔽的FG接地不是屏蔽両端，請單側1處接地。 

* 符號的接線請在外部進行。 

 
使用上的注意事項  

請務必連接SG。如果不連接。通訊會不穩定。 
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ADDRESS

UNIT

SG 
DB 
DA 
(識別針)

 

顯示器通訊用接頭 

DMC50 

7
 

SG○

SRDB○
SRDA○

(識別針)○

○SG 

○DB3(－) 
○DA3(＋) 

3線式

 
SG○

SRDB○
SRDA○

(識別針)○

○SG 

○RDB2 
○RDA2 
○SDB2 
○SDA2 

5線式

 
LOADER 

DMC50 

 

 

RED

POWER           LOW BATT 

RUN          ALARM 

MODULE 

 
CONSOLE 

10BAST-T 

GREEN ORANGE 

 

 
 
 
 
 
 
 
● 顯示器通訊端口的場合 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

使用上的注意事項  
請務必把識別針連接到SG上。 

 

 
● 編程器通訊端口的場合(専用電纜： 81440793-001) 

 

 
PC側 DMC50側 

 

 
 
 

RS-232C 

(D子9針) 
小型插頭 

 
 
 
● 以態端口的場合(10BASE-T) 

 

 
中繼HUB側 DMC50側 

 
 
 
 

RJ-45 RJ-45 
 

 
使用上的注意事項  

如果經由100BASE-T/10BASE-T的自適應HUB連接，有產生連接故障的情

況。請使用中繼HUB，不使用100BASE-T/10BASE-T自適應型的HUB。 

請勿用10BASE-T交叉電纜直接進行機器間的連接。 

有可能不能識別。 
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2 - 2 通訊的設定 
 
 
■ RS-485端口的通訊設定 

RS-485端口1、2的通訊設定如下。 
 

傳送速度 9600bps、19200bps、38400bps 

校驗 偶數校驗 

停止位長 1停止位 

數據長 8位 

流量控制 XON控制/無S參數 

 
■ 顯示器通訊端口的通訊設定 

顯示器通訊端口的通訊設定如下。 
 

傳送速度 9600bps、19200bps、38400bps 

校驗 偶數校驗 

停止位長 1停止位 

數據長 8位 

流量控制 XON控制/無S參數 
 

 

■ 編程器通訊端口的通訊設定 
編程器通訊端口的通訊設定如下。編程器通訊端口的設定由編程器側自動 

進行。 
 

傳送速度 9600bps 

校驗 偶數校驗 

停止位長 1停止位 

數據長 8位 

流量控制 XON控制/無S參數 
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2 - 3 具體的連接方法 
 
 
DMC50的連接有如下方式。 

・用編程器通訊端口的編程器通訊 

・用RS-485端口的編程器通訊 

・用以態端口的編程器通訊 

・用顯示器通訊端口的CPL通訊 

・用RS-485端口的CPL通訊 

・用以態端口的CPL通訊 

連接方法有直接連接與間接連接。 

間接連接是指，経由COM模件的通訊端口與已連接的CTRL模件連接。CTRL模件單體也支持直接連接。 
 

 
參考  

變更各通訊端口的設定時，到恢復原來狀態前有不能連接的情況。 

但由於編程器通訊端口沒有設定項目，只要模件地址符合就能連接。不可 

連接時，請用編程器通訊端口連接。 
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■ 用編程器通訊端口進行編程器通訊(直接連接) 

對從要連接的儀錶的編程器通訊端口連接的方法進行說明。 

例：連接模件地址為2的CTRL模件。 
 

CTRL模件2 
 
 
 
 

編程器通訊 

 
 
 
 
 
 

 
● 設 置  

用専用的編程器電纜把計算機的串口與CTRL模件的編程器通訊端口連接 

(型號:81440793-001)。 
 

 
● 儀錶的連接  

 
① 啟動編程器。 
 

② 打開要連接的CTRL模件用的項目。 

項目為製作的場合，請進行[項目的新規製作]。 

③ 從菜單的[選項]打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
 

 
 

④ 請把項目設定窗口的[模件地址]設定成與要連接的CTRL模件用的撥碼開關 

相同的値。 

⑤ 把[通訊路由]設為[串行(直接)]。 
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⑥ 按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

 
 

  參考 

編程器通訊端口連接的場合，傳送速度固定為9600bps。 
 

⑦ 請把[COM端口]的名稱設為與用編程器電纜連接的計算機的串口相同的名

稱，按[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口關閉。 
 

⑧ 連接「模件地址2」的CTRL模件(CS400)。 
 

⑨ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 
 

⑩ 讀出CTRL模件的信息時，可按[選項目] → [監視開始]選擇。 
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■ 用編程器通訊端口進行編程器通訊(間接連接) 

對経由COM模件的編程器通訊端口與CTRL模件連接的方法進行說明。 

例：經由COM模件(模件地址1)，與模件地址3的CTRL模件連接。 
 

COM CTRL 

模件1   模件3 
 
 
 
 

編程器通訊 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

● 設 置  

 
① 用連接用接頭連接COM模件與CTRL模件。 
 

② 用編程器電纜連接計算機的串口與COM模件的編程器通訊端口。 
 
 

● CTRL模件的連接 
 

① 打開要連接的CTRL模件用的項目。 

未製作項目的場合，請執行[項目的新規製作]。 

② 從菜單的[選項]打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 

 
 

③ 請把項目設定窗口的[模件地址]設定成與要連接的CTRL模件的撥碼開關相

同的値。 
 

④ 請把[通訊路由]設為[串行(間接)]。 
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⑤ 請按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 

 
 

⑥ 請把[通訊模件地址]設為與要経由的COM模件的撥碼開關相同的値。 
 

⑦ 請把[COM端口]設為與用編程器電纜連接的計算機串口相同的名稱，按 

[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

⑧ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 
 

⑨ 讀出CTRL模件的信息時，請按[在線] → [監視開始]選擇。 
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■ 用RS-485端口進行編程器通訊 
對経由COM模件的RS-485端口與CTRL模件連接的方法進行說明。 

例：經由COM模件(模件地址1)連接到模件地址為3的CTRL模件(CS40X)上。 

 
COM CTRL 
模件1  模件3 

 
DMC10等  

編程器通訊 

 

 
RS-232C/RS-485 

轉換器 
 

 
 

● 設 置 

RS-232C 

 
 
① COM模件與CTRL模件由底座單元接口連接。 

② 計算機的串口與RS-232C/RS-485轉換器由RS-232C交叉電纜連接。 

③ RS-232C/RS-485轉換器(本公司產CMC10L001A000或相當品)上連接RS-232C 

交叉電纜的另一端。 

④ 設定RS-232C/RS-485轉換器，用RS-485側的電纜連接COM模件的RS-485端 

口。轉換器側的通訊設定如下。 

傳送速度 9600bps 

校驗 偶數校驗 

停止位長 1停止位 

數據長 8位 

流量控制 XON控制/無S參數 
 ● 經由COM模件 RS-485端口的設定 

① 啟動編程器。 

② 打開COM模件用的項目。 

未製作項目的場合，請執行[項目的新規作成]。 

③ 按菜單的[選項] → 打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
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④ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的COM模件用撥碼開關相同 

的値。 

⑤ 請把[通訊路由]設為[串行(直接)]。 

⑥ 請按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

 
 

⑦ 請把[COM端口]設為與用編程器電纜連接的計算機的串口相同的名稱。 

》串行通訊設定窗口關閉。 

⑧ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 

⑨ 從[在線] → [監視開始]置為在線狀態，變更連接的RS-485的設定。請變更 

使用的端口的協議。 

下圖是變更RS-485端口1。 

 

⑩要使設定生效，請把COM模件的電源重新投入。 
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● 與CTRL模件的連接 
 

① 打開要連接的CTRL模件用的項目。 

 未製作項目的場合，請執行[項目的新規作成]。 

② 按菜單的[選項] → 打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
 

 
 

③ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的CTRL模件用撥碼開關相

同的値。 
 

④ 請把[通訊路由]設為[串行(間接)]。 
 

⑤ 請按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

 
 

⑥ 請把[通訊模件地址]設為與要經由的COM模件撥碼開關相同的値。 
 

請把[COM端口]設為與用編程器電纜連接的計算機串口相同的名稱，按

[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口關閉。 

⑦ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 
 

⑧ 讀出CTRL模件信息時，請按[在線] → [監視開始]選擇。 
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■ 用以態方式進行編程器通訊 

對經由COM模件的以態端口與CTRL模件連接的方法進行說明。 

例：經由COM模件(模件地址1、IP地址 192.168.1.2)連接模件地址為1的CTRL 

模件。 

 
編程器通訊 

 
 
 
 
 

HUB 

 
 
 

以態 
 

 
 
 
 
 

COM 
模件1 

(IP:192..168.1.2) 

CTRL 
模件1 

 
● 設 置  

① 請設定計算機的TCP/IP。根據環境，需要設定缺省的路由。詳細情況請

與使用環境的網絡管理者詢問。 

② 10BASE-T電纜經由中繼HUB與計算機及COM模件連接。 

使用上的注意事項 

用100BASE-T/10BASE-T自適應HUB連接時，有產生連接故障的情況。請採用

中繼HUB，而不用HUB100BASE-T/10BASE-T自適應HUB。 
 
③ 計算機的串口與COM模件的編程器通訊端口用編程器電纜連接。 
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● 路由COM模件的設定 

① 啟動編程器。 
 

② 打開ME20X用的項目。 

未製作項目的場合，請執行[項目的新規作成]。 
 

③ 按菜單的[選項] → 打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
 

 
 

④ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的COM模件用撥碼開關相同

的値。 
 

⑤ 請把[通訊路由]設為[串行(直接)]。 
 

⑥ 請按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

 
 

⑦ 請把[COM端口]設為與用編程器電纜連接的計算機的串口相同的名稱，按

[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口關閉。 
 

⑧ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 
 

⑨ 從[在線] → [監視開始]置為在線狀態，變更COM模件的以態関連的通訊

設定。 

請設定COM模件的IP地址、子網掩碼、缺省路由、超時檢查。設定內容根據

使用的環境決定。請向使用環境的網絡管理員者詢問。 
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下圖是IP地址192.168.1.2、子網掩碼255.255.255.0、缺省路由

192.168.1.37的設定例。 
 

 
如果沒有特別需要，不需變更KeepAliveTime，IP端口1～4的各設定。 

 

⑩ 要使設定生效，請把COM模件重新通電。 
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● CTRL模件的連接 

① 打開要連接的CTRL模件用的項目。 

未製作的場合，請執行[項目的新規製作]。 
 

② 按菜單的[選項] → 打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
 

 
 

③ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的CTRL模件的撥碼開關相同

的値。 
 

④ 請把[通訊路由]設為[TCP/IP(間接)]。 
 

⑤ 請按[屬性]。 

》 TCP/IP設定窗口打開。 
 

 
 

⑥ 請把[通訊模件地址]設為與要經由的COM模件的撥碼開關相同的値。 
 

⑦ 請把[主站名/IP地址]設為與COM模件的IP地址相同的値(上記例為

192.168.1.2)，按[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口關閉。 

使用上的注意事項 

用編程器打開多個項目、同時經由以態網連接的場合，請勿同時使用IP端 

口1、IP端口2，一側的IP端口請作為備用。 

在計算機進行備份的場合，當編程器不能執行恰當的通訊切斷時，請重新

通電，在由Keep Alive Time設定的時間內，有不能連接的可能。 
 

⑧ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的CTRL模件用的撥碼開關相

同的値。 



2-17

第2 章 連接及通訊   

  

 

 
 
 
 
 
 
 

⑨ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 

⑩ 讀出CTRL模件的信息時，請按[在線] → [監視開始]選擇。 

 

■ 由顯示器通訊端口進行CPL通訊 
計算機進行CPL通訊的場合，請編制客戶専用程序。這裏對與本公司產顯示 

器連接時的情況進行說明。 

對在要連接的CTRL模件的顯示器通訊端口上直接連接顯示器的方法進行說

明。 

例：模件地址為3的CTRL模件上連接顯示器 

CTRL模件
3 

 
 

 

 
計算機的串口與CTRL模件的編程器通訊端口用編程器電纜連接。 

 

 
● 顯示器通訊端口的設定 

① 啟動編程器。 
 

② 打開CTRL模件用的項目。 

未製作項目的場合，請執行[項目的新規作成]。 
 

③ 按菜單的[選項] → 打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
 

 
 

④ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的CTRL模件的撥碼開關相同

的値。 
 

⑤ 請把[通訊路由]設為[串行(直接)]。 
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⑥ 請按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

 
 

⑦ 請把[COM端口]設為與用編程器電纜連接的計算機的串口相同的名稱，按

[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口關閉。 
 

⑧ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 
 

⑨ 按[在線] → [監視開始]置為在線狀態，請變更CTRL模件的通訊設定(前

面端口用)。 

本例中，由於用傳送速度19200bps連接，所以要變更設定。 
 

 
 

⑩ 要使設定生效，請把CTRL模件重新通電。 
 
 

● 設 置  
① 按[在線] → [監視停止]置為在線狀態，請從CTRL模件上取下編程器電纜  

的插頭。 
 

② CTRL模件的顯示器通訊端口與顯示器的RS-485端口用顯示器通訊用電纜連 

接。 
 

③ 顯示器側的通訊設定如下。 
 

傳送速度 設定値(本例為19200bps) 
校驗 偶數校驗 
停止位長 1停止位 
數據長 數據 8位 
流量控制 XON控制/無S參數 

 

 
使用上的注意事項  

編程器通訊端口及顯示器通訊端口不能同時使用。編程器通訊用的插口與

顯示器通訊用的接口同時連接時，有不能正確通訊的情況。 
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■ 用RS-485端口進行CPL通訊 

用計算機進行CPL通訊的場合，請編制用戶専用的程序。 

對經由COM模件的RS-485端口與CTRL模件連接的方法進行說明。 

例：經由COM模件(模件地址1)與模件地址為3的CTRL模件連接。 
 
 

COM CTRL 
模件1  模件3 

 
DMC10等  

CPL通訊 

 

 
RS-232C/RS-485 

轉換器 
 

 
RS-232C 

 

 
● 設 置  

① COM模件與CTRL模件用連接用接頭連接。 

② COM模件的RS-485端口與轉換器的RS-485端口連接。 

③ 計算機(或上位計算機)的通訊設定如下。 

傳送速度 設定値(本例為19200bps) 

校驗 偶數校驗 

停止位長 1停止位 

數據長 8位 

 
 

● COM模件 RS-485端口的設定 

① 啟動編程器。 

② 打開COM模件用的項目。 

未作成的場合，請執行[項目的新規作成]。 

③ 按菜單的[選項] → 打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
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④ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的COM模件用的撥碼開關相 

同的値。 
 

⑤ 請把[通訊路由]設為[串行(直接)]。 
 

⑥ 請按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

 
 

⑦ 請把[COM端口]設為與用編程器電纜連接的計算機的串口相同的名稱，按

[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口關閉。 
 

⑧ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 
 

⑨ 請按[在線] → [監視開始]置為在線狀態，變更要連接的RS-485的設 

定。請變更要使用的端口的傳送速度。 

下圖是變更為19200bps的例。 

 
 

⑩ 把協議設為CRL。 

要使設定生效，請把COM模件重新通電源。 
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■ 用以態網進行CPL通訊 

經由以態網進行CPL通訊的場合，請編制客戶専用的程序。編制程序的詳細內

容在下章進行說明。 

此處，對DMC50的連接進行說明。 

例：經由COM模件(模件地址1、IP地址192.168.1.2)與模件地址為3的CTRL 

模件連接。 

 
CPL通訊 

 
 
 
 
 

HUB 

 
 
 

以態 
 

 
 
 
 
 

COM 
模件1 

(IP:192.168.1.2) 

CTRL 
模件3 

 

 
● 設 置  

① 設定計算機(或上位計算機)的TCP/IP。 

根據環境，需要設定缺省的路由。詳細情況請與使用環境的網絡管理 

者詢問。 
 

② 10BASE-T電纜通過中繼HUB連接計算機與COM模件。 

使用上的注意事項 

通過100BASE-T/10BASE-T自適應HUB連接時，有產生連接故障的情況。 

請使用中繼續HUB，而不用100BASE-T/10BASE-T自適應HUB。 
 

③ 計算機的串口與COM模件的編程器通訊端口上用編程器電纜連接。 
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● COM模件 以態端口的設定 
 

① 啟動編程器。 
 

② 打開COM模件用的項目。 

未製作項目的場合，請執行[項目的新規作成]。 
 

③ 按菜單的[選項] → 打開[項目設定]。 

》項目設定窗口打開。 
 

 
 

④ 請把項目設定窗口的[模件地址]設為與要連接的COM模件用的撥碼開關相

同的値。 
 

⑤ 請按[屬性]按鈕。 

》串行通訊設定窗口打開。 
 

 
 

⑥ 請把[COM端口]設為與用編程器電纜連接的計算機的串口相同的名稱，請

按[OK]按鈕。 

》串行通訊設定窗口關閉。 
 

⑦ 請按項目設定窗口的[OK]按鈕。 
 

⑧ 按[在線] → [監視開始]置為在線狀態，變更COM模件的以態関連的通訊 

設定。請設定COM模件的IP地址、子網掩碼、缺省路由、超時檢查。設定內

容根據使用環境有差異。請向使用環境的網絡管理員詢問。 
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下圖是IP地址192.168.1.2、子網掩碼255.255.255.0、缺省路由

192.168.1.37的設定例。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

如沒有特別需要，不需變更KeepAliveTime、IP端口1～4的各設定。 
 

⑨ 要使設定生效，請把COM模件重新通電。 
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2 - 4 時間規格 
 
 

■命令電文、應答電文時間規格 
主站與從站連接的場合，有關主站的命令電文發送及從站的應答電文發送時

間，請注意以下事項。 
 

 
● 應答監視時間  

主站發送命令電文結束後，到開始接收來自從站的應答電文的最長應答時間

為3秒。(①的部分) 

因此，請設定應答監視時間為3秒。 

在應答監視時間到達的情況下，請再次發送命令電文。 
 

 
● 送信開始時間  

主站接收完應答電文後，到開始發送下一個命令電文需要等待(發送到同一

從站的場合和發送到不同從站的場合) 10ms以上。(②的部分) 
 

・ RS-485 3線式 
① ② 

 

 
通訊路 命令電文 應答電文 命令電文 應答電文 

 

 
 

・ RS-485 5線式 

① ② 

 
主站 

送信路 
 

從站 
送信路 

命令電文 命令電文 
 
 

應答電文 

 
 
 
應答電文 

 

① 主站送信結束 － 從站送信開始時間 ＝ 3000ｍs以下 

② 從站送信結束 － 主站送信開始時間 ＝ 10ms以上 
 

 
 

■ RS-485驅動控制時間規格 
由主站直接控制RS-485 3線式發送/接收的場合，請注意以下時間。 

 

 
 

主站 

驅動控制 

 
通訊路 

 
從站 
驅動控制 

(允許) 

 
有効 
數據 

(命令電文) 
 

(禁止) 

 

 
 

有効 
數據 

(應答電文) 
 

(允許) 

 

(禁止) 

 
 

 

 

主站送信結束 
從站送信結束 

① 主站發送結束－驅動禁止時間＝500μs 以下 

② 從站收信結束－驅動允許時間＝1ms以上 

③ 從站發送結束－驅動禁止時間＝10ms 以下 

④ 主站收信結束－驅動允許時間＝10ms 以上 
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第 3 章 以態通訊 
3 - 1 TCP/IP堆棧規格 

 
 
COM模件的TCP/IP的相關事項的說明。 

 

■IP端口與連接 
 

 
●IP端口  

ME20X有四個IP端口。出廠時設定的各IP端口編號及協議的関係如下。編程

器通訊、CPL通訊可使用的端口各有二個，但當超時發生時作為備用的原

因，請勿同時使用2個端口。 
 

IP端口No. 端口編號 協議 

1 1250 編程器通訊服務器 

2 1251 編程器通訊服務器 

3 1252 CPL通訊服務器 

4 1253 CPL通訊服務器 
 

參考  

作為registeredport，根據IANA(Internet Assigned Numbers Authority)登

録後，端口編號1024～49151的範圍可按一覧表形式表示。出廠時設定値的端

口編號1250～1253是registered port，但2000年10月（現在）未登録。 
 

 
● 連接  

全IP端口合計的ME20X的TCP/IP堆棧的連接數為6個。如BSD(Berkeley 

Software Distribution)系統那樣，各IP端口沒有待辦事項(用於具有連接

的客戶端的隊列的數量)，由於用「Socket描述符的數量」進行管理，所以

全部的IP端口合計為6個。 

Socket描述符是一般由BSD等系統使用的方式，是供內部/外部的過程及通訊

使用的。把它當作文件描述符的擴展就更容易理解。 
 

 
BSD系統 DMC50 

 

IP端口    Socket 待辦事項 
 
IP端口    Socket 

 

 
 
 
 
 

bind 

 
 
連 
接 
數 
 

連接數  
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3 - 2 客戶端應用 
 
 

經由以態網進行CPL通訊的場合，請由客戶編制専用程序。在此對程序編制時的詳細內容進行說明。 
 

■ 錯誤處理 
 

 
● CPL錯誤 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

使用上的注意事項 

 
CPL通訊產生如下的結束代碼。 

結束代碼 結 果 

00 正常結束 

13 執行時異常 

80 CPL Ack 響應 
 

・ 代碼「13」、代碼「80」的場合，請執行再試處理。 

・ 上表以外的代碼的場合，CPL楨有不正確的可能。在應用層面上請勿執行重

試等異常處理，而是消除發生的原因。 

 
多次執行重試處理(例如20次以上)也得不到正常結束代碼的場合，有可能是

DMC50側發生了異常。 

 
送信 

 

 
 
 

收信 
 

 
 

結束代碼 

！＝ '00' 

yes 

 

 
 

no 
 
 

收信數據處理 
 

 
● TCP級別的錯誤 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 參考  

 
發生超時的場合，請再次確認超時時間的設定。超時時間按CPL的規定，為

3秒，請加上TCP網絡上的RTT(Round Trip Time)。 
 

tmout=3(sec)+RTT 
 

實際上，把以態網作為LAN使用的場合，3秒沒有問題。 
 
 
 

支持4.4BSD Socket層的系統中，有監視描述符集合的select(  )函數。

BSD的TCP/IP程序的超時在調用該函數時指定。 
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● TCP級別的超時發生時的錯誤處理 

發生超時的場合，請按以下方法切換二個CPL端口。下圖中，把二個端口分別作

為P1、P2。 
 
 

P1_connect 
 
 
 

P1_send 
 

no 
 

 
timeout yes P1_close 

 
 
 

P2_connect 
 
 
 

P2_send 
 

no 
 

 
timeout yes P2_close 
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■ 例子程序 

 
使用上的注意事項  

有關使用該例子程序給裝置造成的損害，本公司概不負責。 
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3 - 3 用語說明 
 
 

● 以態網(Ethernet) 

以態網是世界上廣泛使用的局域網。 

計算機或工作站、打印機等針對以態網的設備大量出現，可構建包含這些設備

的多功能網絡。 

在通用計算機或工作站上編制CPL通訊程序作為TCP/IP應用，ME20X可方便地與

DMC50進行通訊。 

 
● TCP(Transmission Control Protocol) 

支持連接型的通訊服務。 

TCP具有給二個通訊設備間提供可靠服務的必要功能。 

例如、  ・ 確認應答 

・ 流量控制 

・ 定時器 

・ 連接管理功能等。 
 
 
 

● IP(Internet Protocol)  
是TCP/IP最基本的協議。主要的功能有 

・ IP地址的處理(路由功能) 

・ 數據包的分割・ 再構成 

IP地址的處理是，根據送信源的主站上或到達最終發送目標途中的網關上交

接的包(或數據包)的IP地址，決定到下一個網關或主站的路由，通過其網絡

發送該數據包。 

數據包的分割・ 再構成是指，當收到的數據包的長度比下一網絡允許的最大

長度長時，把數據包分割成多個數據包，使用原數據包附帶的信息頭的內容

構成各被分割數據包的信息頭。 

由最終發送目標根據信息頭的信息，把被分割的多個數據包重新構成原來的 

數據包。IP中有幾個輔助用的協議，其中ME20X可支持的有ARP、ICMP的二種。 

 
● ARP(Address Resolution Protocol) 

是把MAC地址與IP地址結合的協議。 

當分配了送信目標的IP地址時，如果自局的內部沒有存儲送信目標的MAC地

址的場合，把送信目標IP地址作為信息進行廣播。具有送信目標IP地址的機

器收到廣播時，把MAC地址信息返回給發出廣播的機器。 
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● ICMP(Internet Control Message Protocol) 

提供網絡診斷相關的手段。 

確認IP數據包的錯誤通知及網絡上的狀態等。 

例如， 
・ 不能到達送信目標的IP地址或端口編號等的場合，向送信源設備 

發出不能送達的通知 

・ 發出調查對方數據包狀態的要求，進行回答 

ICMP自動生成TCP/IP堆棧并解釋。 

 
● CSMA/CD(Carrier Sense Multiple Access with Collision Detection) 

是以態網的規格，具有衝突檢測功能、允許載波偵聽的多個站可同時訪問的 

方式。 

通訊路上如果沒有送信中的數據，則任何機器都可開始送信。送信中產生沖 

突(Collision)時，信息有被破壊的可能。 

 
● MAC地址(以態地址) 

是所有的以態機器上附加的6字節長的地址。 

MAC地址是各機器固有的地址，不可變更。另外，世界上不存在有重複MAC地

址的機器。 

出廠時DMC50 COM模件也設定了具有固有的MAC地址。 

客戶程序等使用IP地址。所以，可不考慮MAC地址即可通訊。 
 

 
●IP地址  

IP地址是由用戶設定・ 變更的地址，用戶使用IP地址進行通訊。 

對安裝有IP協議的機器設定IP地址(現在為4字節長)。最終由使用場所(部署)

的管理者進行分配。 

以態經由網橋或調制解調器可構建大規模的網絡。所以，請慎重管理以免IP 

地址重複。 

專用地址(本地地址)由RFC1918規定如下： 

級別A：10.0.0.0～10.255.255.255 

級別B：172.16.0.0～172.31.255.255 

級別C：192.168.0.0～192.168.255.255 
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● 級別A  

0[7bit].[8bit].[8bit].[8bit] 

(從起始到8位是IP網絡地址部、剩餘的24位是IP主地址部) 

IP網絡地址部是被予約為0及127構成的地址。 

IP主地址部的所有位被預約為0或1。 

 
● 級別B  

10[6bit].[8bit].[8bit].[8bit] 

(從起始到16位是IP網絡地址部、剩餘的16位是IP主地址部) 

IP網絡地址部被預約為128.0及191.255。 

IP主地址部的所有位被預約為0或1。

 
● 級別C  

110[5bit].[8bit].[8bit].[8bit] 

(從起始到24位是IP網絡地址部、剩餘的8位是IP主地址部) 

IP網絡地址部被預約為192.0.0及223.255.255。 

IP主地址部的所有位被預約為0或1。 

 
● 子網掩碼  

是把1個的IP網絡地址分成多個子IP網絡的設定。 

表示子IP網絡的上位的位為1、下位的位全部為0。 

子網絡之間、物理上連接、從外部看是一個IP網絡。 

子網絡部分位的値的設定不可全部為0或1。 
 

  參考  

・ 級別C的IP網絡地址192.168.1.0中，定義1位的子網掩碼的場合。
(從起始到25位是IP網絡部的場合) 
此時，子網掩碼為 

11111111.11111111.11111111.10000000 

(=255.255.255.128) 

・ 上記例中，192.168.1.1與192.168.1.129屬於同一IP網絡地址，由子 

網掩碼進行分割。 

 
●端口編號  

TCP上區別服務種類的編號。 

IP地址是指定機器或站，而端口編號是指定機器或站的服務的種類。不同 

端口編號之間，各數據分別處理。 
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● Well-known端口  
IP端口編號1～1023稱為well-know端口。 

這是由IANA(Internet Assigned Numbes Authority)機構統一管理，公開分 

配的。 

例如，ftp服務的21、telnet服務的23等。 
 
 

● Registerd端口  
IP端口編號1024～49151不是由IANA進行管理的，但作為registeredport，

是由IANA登録及一覧公開的。對ME20X，出廠時設定的1250～1253現在 

（2000年10月）未登錄。 
 

 
● KeepAliveTime  

用TCP/IP連接在ME20X上的機器與ME20X的通訊正常而無切斷、掉電、重新啟

動、進程停止的場合，ME20X不容易確認處於非激活的TCP/IP的連接的周期時

間。 

出廠時設定為7200秒(＝2小時)。所以，2小時內的連接切斷狀態不會通知，連

接保持激活狀態。 
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第 4 章 CPL命令參考 
 

 
 
 
 
■ 概 要 

 
 
 
 
 
 

使用上的注意事項 

 
本公司既有的CPL通訊協議的應用層命令是用16位數據及可對16位的地址空

間進行訪問的命令。 

DMC50中有32位數據及32位空間，要訪問全部的數據，需要使用32位擴展

CPL命令。 
 
 
與既有的CPL機器連接時，請注意互換性。 

 

 
■ 基本楨格式 

[XX]的XX是表示命令(響應)中的一個令牌。 

(XX)的XX用字節數表示。 例：(2) 

'X'的X是表示該文字表示的ASCII代碼。 例：'X' 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][cmd(2)]{[args]..}[ETX][sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)]{[data]..}[ETX][sum(2)][CR][LF] 
 

令牌表示 名 稱 內 容 

[STX] 啟動代碼 02h 

[sta(2)] CPL機器地址 通訊電纜連接的模件的撥碼開關*1 
(01h..0Fh) 

[sub(2)] CPL子地址 COM模件經由的CTRL模件的撥碼開關 
(01h..0Fh) 

COM模件經由的送信目標不是CTRL模件的場合
為00h 

['X'] CPL機器識別代碼 DMC50固定為X 
[cmd(2)]～ CPL應用層 命令[args]是各命令的參數 

[ETX] 結束代碼 03h 

[sum(2)] 檢查和 [STX]～[ETX]的字節加算後取2的補碼 
BCX 

[CR] 楨結束代碼1 0Dh 

[LF] 楨結束代碼2 0Ah 

[rc(2)] 結束代碼*2  

[arg] 參數 ASCII代碼(詳見各命令) 

[data] 應答數據 ASCII代碼(詳見各命令) 
 

*1 ：BCX(Binary Coded Hexadecimal)  01h..FFh 

*2 ：BCD(Binary Coded Decimal) 01..99 
 
 

使用上的注意事項  
・ BCX數據的'A'～'F'請使用大文字。 

・ {[XX]..}表示[XX]的反復。 
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■ 異常處理  

DMC50的CPL通訊異常處理分類如下。 

・ 通訊設定的異常 

・ 通訊転送方向的異常 

・ CPL通訊楨的異常 

・ CPL應用層的異常 
 

 
● 通訊設定的異常  

通訊設定有異常的場合，通訊不成立，DMC50無應答。 

通訊設定有如下的項目。 

・ DMC50 COM模件撥碼開關 

・ DMC50 CTRL模件撥碼開關 

・ 傳送速度 

完全不能通訊的場合，首先請確認通訊設定。 
 

 
● 通訊轉送方向的異常  

CPL通訊是半雙工的通訊。命令楨多重送信的場合，除最後發送的楨之外，其

它全部楨被破棄。 

響應楨的返回慢的場合，在送信側進行超時處理，發生超時後，請再次發送同

一命令楨(或不同命令楨)。 

超時時間為3秒。 

DMC50的內部處理經過3秒以上，造成響應超時的場合，當在命令發送側執行再

次發送(同一楨的再發送)後，COM模件立即返回Ack響應的應答。這并不是把前

次的楨破棄掉，而是表示是由於要花費時間才發生了超時。前次的楨(與本次

同一楨)的處理繼續，處理完成後立即返回通常的響應。 

 
● CPL通訊楨的異常 

CPL楨有缺陷、CPL楨不能分離的場合或送信目標地址不一致，DMC50判斷為

不是發送給自己的場合，將破棄該楨。這種場合就沒有響應。 

超時引起的多次重複處理的場合，請確認通訊楨有無異常。 
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● CPL應用層的異常 

應用層有異常的場合，根據各命令的異常處理，其對策不同。基本上當有表

示異常的應答時，請確認應答進行相應的處理。 
 
 
 
 
 
 
 
 

寫入 

同時發生多個CPL異常的場合，請按下記的優先順序發送結束代碼。(不反映 

發生優先順序第2個以後的錯誤代碼) 

根據楨解析處理判斷錯誤發生的地方，［'99'］～［'13'］的發生順序會變

化。(楨解析處理按起始的順序逐1字節進行處理) 

(['99']>['10']>['13'])≧['40']>['21']>['23']>['22']>['43'] 
 

讀出 

(['99']>['10']>['13'])≧['40']>['21']>['23']>['22'] 

另外，命令中的一部份的地址或數據範圍等有異常的場合，不正確的部分被忽

略，處理繼續進行。讀出的場合，不正確的部分返回數據'00000000'。寫入的

場合，當結束代碼不是'00'時，并不表示全部數據已正確寫入。(但當寫入的場

合，不能確定不正確的場所) 

 
使用上的注意事項  

 

正式運行時，請在先消除通訊的不正確處、使所有的通訊楨的結束代碼為

'00'的狀態下，再進行通訊。 
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■ CPL地址 

CPL的楨中有「sta(2)」、「sub(2)」的2種地址。 

指定通訊目標機器時使用。 
 

・ 經由COM模件時 

令牌表現 名稱 內 容 

sta(2) CPL機器地址 ・ 用於識別COM模件的CPL地址 
・ 各機器地址稱為「站」 

・ 設為與各COM模件的撥碼開關相同的値
(01..0F) 

・ 00的指定無効 

sub(2) CPL子地址 ・ 一個站的DMC50上，用於區別CTRL模件的CPL

地址 
・ 設為與各CTRL模件的撥碼開關相同的値

(01..0F) 
・ 指定COM模件時，把子地址設為00 

 
 
 

COM CTRL 
模件1  模件3 

 
DMC10等  

CPL通訊 

 

 
RS-232C/RS-485 

轉換器 
 

 
RS-232C 

 
 

例:與模件地址為1的COM模件連接的模件地址為3的CTRL模件 

sta='01' sub='03' 

模件地址為2的COM模件 

sta='0A' sub='00' 
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・ 經由COM模件時 
 

令牌表現 名稱 內 容 

sta(2) CPL機器地址 ・ 用於識別CTRL模件的CPL地址 
・ 設為與CTRL模件的撥碼開關相同的値 

(01..0F) 
・ 00的指定無効 

sub(2) CPL子地址 ・ 由於不使用子地址，指定為00 

(即使指定00以外的值，也被忽略) 
 

CTRL 

模件3 
 

 
 

 

 
例:模件地址為3的CTRL模件 

sta='03' sub='00' 
 

■命令詳細內容 
DMC50支持如下命令。 

由[rc(2)]，在應用層的結束代碼中包含了各命令的響應。 

結束代碼由各命令決定。 

對各命令的項進行說明。 

命令 內  容 

RG 帶數量指定的固定長連續數據讀出 

WG 帶數量指定的固定長連續數據寫入 

RN 帶重複及數量指定的固定長隨機讀出 

WN 帶重複及數量指定的固定長隨機寫入 

RD 固定長連續數據讀出(16位訪問) 

WD 固定長連續數據寫入(16位訪問) 

RS 連續讀出(ASCII 10進制、16位訪問) 

WS 連續寫入(ASCII 10進制、16位訪問) 

RU 帶重複的固定長隨機讀出(16位訪問) 

WU 帶重複的固定長隨機寫入(16位訪問) 
 

■ 16位系命令 
使用16位訪問系命令的場合，請在ISaGRAF應用上複製參數到16位區域中。 

這是由於16位空間是ISaGRAF應用使用的空間。 

 
使用上的注意事項  

由客戶新規編制通訊用程序的場合，請使用32位訪問系的命令。 

16位訪問系的命令在與本公司產機器連接時使用。 
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RG 
 
■ RG命令(帶數量指定固定長連續數據讀出(32位系)) 

 

從指定起始地址開始讀出指定數量的32位參數。 

最大讀出數據個數為50個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['R']['G']['LL'][adr(8)][len(4)][ETX] 

[sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)]{[data(8)]..}[ETX][sum(2)][CR][LF] 

[adr(8)] → 起始數據地址、1個數據地址(BCX) 

[len(4)] → 數據個數(最大50)(BCX) 

[data(8)] → 1個數據地址的數據(BCX) 

['LL'] → 數量指定子(LL為固定) 
 

RG命令有以下的結束代碼。 
 

代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 數量指定子[ss(2)]中指定了['LL']以外的值
32位數據/地址的位長不正確(字節數錯誤) 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRAF的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 
['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['23'] 運算參數異常 訪問了處於運算參數禁止訪問狀態(更新中
等)時的地址20100001h～ 

['40'] 讀出字數異常 讀出個數過多或為0 

['80'] CPL Ack響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'RG'，但書寫錯誤) 
 

 
 

使用上的注意事項  
DMC50內部的REAL型數據是IEEE754格式的浮點小數數據。 

另外，DINT型數據是負數取2的補補數的固定小數點(無小數點)數據。 

使用32位系命令時，請注意數據訪問時數據的類型。 
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WG 
 
■ WG命令(帶數量指定的固定長連續數據寫入(32位系)) 

 

指定起始地址中寫入指定數量的32位參數。最大寫入數據個數為50。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['W']['G']['LL'][adr(8)]{[arg(8)]..} 

[ETX][sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)][ETX][sum(2)][CR][LF] 

[adr(8)]  → 起始數據地址、1個數據地址(BCX) 

[arg(8)]  → 1個數據地址中存儲的數據(最大50個)(BCX) 

['LL']  → 數量指定子(LL固定) 
 

WG命令有以下的結束代碼。  
代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 數量指定子[ss(2)]中指定了['LL']以外的值
32位數據/地址的位長不正確(字節數錯誤) 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRAF的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 
['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['22'] 寫入數據 

範圍外 
向指定地址寫入的數據的類型不符 

日曆參數中寫入格式錯誤 
指定地址中寫入的數據超過了上下限的範圍

數據寫入不可 向禁止寫入參數中寫入了數據 
在運行中向訪問禁止的參數寫入了數據 

['23'] 

運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 寫入字數異常 讀出個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'WG'，但書寫錯誤) 

 
使用上的注意事項  

DMC50內部的REAL型數據是IEEE754格式的浮點小數數據。 

另外，DINT型數據是負數取2的補的固定小數點(無小數點)數據。 

用32位系命令進行數據訪問時，請注意數據的類型。 
 



第4 章 CPL命令參考 

4-8 

  

  

 
 
 
 
 

RN 
 
■ RN命令(帶重複及數量指定的固定長隨機讀出(32位系)) 

 

從指定地址讀出32位參數。地址按1個參數指定時，可不連續的讀出參數。

最大讀出數據個數為50個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['RN']['00']['LL']{[adr(8)]...}[ETX] 

[sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)]{[data(8)]..}[ETX][sum(2)][CR][LF] 

['00']  → 重複登録('00'固定) 

[adr(8)]  → 起始數據地址、1個數據地址(最大50個)(BCX) 

[data(8)] → 1個數據地址的數據(BCX) 

['LL']  → 數量指定子(LL為固定) 
 

RN命令有以下的結束代碼。  
代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 數量指定子[ss(2)]中指定了['LL']以外的值
32位數據/地址的位長不正確(字節數錯誤) 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 
['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['23'] 運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 讀出字數異常 讀出個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'RN'，但書寫錯誤) 
 
 

使用上的注意事項  
DMC50內部的REAL型數據是IEEE754隔閡司的浮點小數數據。 

另外，DINT型數據是負數取2的補的固定小數點(無小數點)數據。 

用32位系命令進行數據訪問時，請注意數據的類型。 
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WN 
 
■ WN命令(帶重複及數量指定的固定長隨機寫入(32位系)) 

 

向指定地址中寫入32位參數。地址按1個參數指定可寫入不連續的參數。最

大寫入數據個數為25個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['WN']['00']['LL']{[adr(8)][arg(8)]...} 

[ETX][sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)][ETX][sum(2)][CR][LF] 

['00']  → 重複登録('00'固定) 

[adr(8)]  → 起始數據地址、1個數據地址(最大25個)(BCX) 

[arg(8)]  → 1個數據地址中存儲的數據(最大25個)(BCX) 

['LL']  → 數量指定子(LL為固定) 

 
WN命令有以下的結束代碼。  

代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 數量指定子[ss(2)]中指定了['LL']以外的值
32位數據/地址的位長不正確(字節數錯誤) 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 
['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['22'] 寫入數據 

範圍外 
向指定地址寫入的數據的類型不符 

日曆參數中寫入格式錯誤 
指定地址中寫入的數據超過了上下限的範圍

數據寫入不可 向禁止寫入參數中寫入了數據 
在運行中向訪問禁止的參數寫入了數據 

['23'] 

運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 寫入字數異常 寫入個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'WN'，但書寫錯誤) 
 

使用上的注意事項  
DMC50內部的REAL型數據是IEEE754隔閡司的浮點小數數據。 

另外，DINT型數據是負數取2的補的固定小數點(無小數點)數據。 

用32位系命令進行數據訪問時，請注意數據的類型。 
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RD 
 

■ RD命令(固定長連續數據讀出(16位系)) 
 

從指定起始地址讀出指定數量的16位參數。最大讀出數據個數為50個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['R']['D'][adr(4)][len(4)][ETX][sum(2)] 

[CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)]{[data(4)]..}[ETX][sum(2)][CR][LF] 

[adr(4)]  → 起始數據地址、1 數據地址 (BCX) 

[len(4)]  → 數據個數 (最大 50) (BCX) 

[data(4)]  → 1 數據地址的數據 (BCX) 
 

RD命令有以下的結束代碼。 
 

代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 16位數據/地址的位長不正確(字節數錯誤) 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 
['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['22'] 讀出數據 

範圍外 
讀出數據超過了－32768～＋32767的範圍 
該數據轉換成最大値(32767:7FFFh)或最小値
(－32768:8000h)後讀出 

['23'] 運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 讀出字數異常 讀出個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'RD'，但書寫錯誤) 
 
 

使用上的注意事項  
・ 在與本公司產機器連接時，請使用16位系命令。 

・ 使用16位系命令時，請務必用「整數轉換嚮導」，製作16位系命令可訪 

問的數據。 
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WD 
 
■ WD命令(固定長連續數據寫入(16位系)) 

 

從指定起始地址寫入指定數量的32位參數。最大寫入數據個數為50個。 

 
命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['W']['D'][adr(4)]{[dat(4)]...}[ETX] 

[sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)][ETX][sum(2)][CR][LF] 

[adr(4)]  → 起始數據地址、1個數據地址(BCX) 

[arg(4)]  → 1個數據地址中存儲的數據(最大25個)(BCX) 
 

WD命令有以下的結束代碼。  
代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 16位數據/地址的位長不正確(字節數錯誤) 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 
['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['23'] 運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 寫入字數異常 寫入個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'WD'，但書寫錯誤) 
 

 
使用上的注意事項  

・ 在與本公司產機器連接時，請使用16位系命令。 

・ 使用16位系命令時，請務必用「整數轉換嚮導」，製作16位系命令可訪 

問的數據。 
 



第4 章 CPL命令參考

4-12

  

  

 
 
 
 
 

RU 
 

■ RU命令(帶重複的固定長隨機讀出(16位系)) 
 

從指定地址讀出16位參數。地址按1個參數指定可讀出不連續的參數。最大

讀出數據個數為50個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['RU']['00']{[adr(4)]...}[ETX][sum(2)] 

[CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)]{[data(4)]..}[ETX][sum(2)][CR][LF] 

['00'] → 重複登録('00'固定) 

[adr(4)] → 起始數據地址、1個數據地址(最大50個)(BCX) 

[arg(4)] → 1個數據地址中存儲的數據(BCX) 
 

RU命令中有以下的結束代碼。 
 

代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 重複登録中指定了'00'以外的值 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 
['21'] 

訪問數據型 

異常 
ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 

訪問了參數不存在的地址 

['22'] 讀出數據 

範圍外 
讀出數據超過了－32768～＋32767的範圍 
該數據轉換成最大値(32767:7FFFh)或最小値
(－32768:8000h)後讀出 

['23'] 運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 讀出字數異常 讀出個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'RU'，但書寫錯誤) 

 
使用上的注意事項  

・ 在與本公司產機器連接時，請使用16位系命令。 

・ 使用16位系命令時，請務必用「整數轉換嚮導」，製作16位系命令可訪 

問的數據。 
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WU 
 
■ WU命令(帶重複的固定長隨機寫入(16位系)) 

 

向指定地址中寫入16位參數。地址按1個參數指定可寫入不連續的參數。最大 

寫入數據個數為25個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['WU']['00']{[adr(4)][arg(4)]...}[ETX] 

[sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)][ETX][sum(2)][CR][LF] 

['00']  → 重複登録('00'固定) 

[adr(4)]  → 起始數據地址、1個數據地址(BCX) 

[arg(4)]  → 1個數據地址中存儲的數據(最大25)(BCX) 

 
WU命令有以下的結束代碼。  

代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 重複登録中指定了'00'以外的值 
含有數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 

訪問了參數不存在的地址 

['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['22'] 寫入數據 

範圍外 
向指定地址寫入的數據的類型不符 

日曆參數中寫入格式錯誤 
指定地址中寫入的數據超過了上下限的範圍

數據寫入不可 向禁止寫入參數中寫入了數據 
在運行中向訪問禁止的參數寫入了數據 

['23'] 

運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 寫入字數異常 寫入個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'WU'，但書寫錯誤) 
 
 

使用上的注意事項  
・ 在與本公司產機器連接時，請使用16位系命令。 

・ 使用16位系命令時，請務必用「整數轉換嚮導」，製作16位系命令可訪 

問的數據。 
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RS 
 

■ RS命令(ASCII10進制連續數據讀出(16位系)) 
 

從指定起始地址讀出指定數量的16位參數。最大讀出數據個數為50個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['R']['S'][','][adr(a)]['W'][','][len(b)] 

[ETX][sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)][',']{[data(c)][',']..}[ETX] 

[sum(2)][CR][LF] 

[adr(a)]  → 起始數據地址(32位)0～4294967295(BCD) 

[len(b)]  → 數據個數(最大50)(BCD) 

[data(c)]  → 1個數據地址的數據 帶符號16位(BCD) 
 

RS命令中有以下的結束代碼。 
 

 

 
 

使用上的注意事項  
・ 在與本公司產機器連接時，請使用16位系命令。 

・ 使用16位系命令時，請務必用「整數轉換嚮導」，製作16位系命令可訪 

問的數據。 
 

 
 

代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 含數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據 
 

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 

訪問了參數不存在的地址 

['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['22'] 讀出數據 

範圍外 
讀出數據超過了－32768～＋32767的範圍 
該數據轉換成最大値(32767:7FFFh)或最小値
(－32768:8000h)後讀出 

['23'] 運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 讀出字數異常 讀出個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'RS'，但書寫錯誤) 
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WS 
 
■ WS命令(ASCII10進制連續數據寫入(16位系)) 

 

向指定起始地址寫入指定數量的16位參數。 

最大寫入數據個數為50個。 

命令： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X']['W']['S'][','][adr(a)]['W'][','] 

{[data(b)][',']..}[ETX][sum(2)][CR][LF] 

響應： 

[STX][sta(2)][sub(2)]['X'][rc(2)][ETX][sum(2)][CR][LF] 

[adr(a)]  → 起始數據地址(32位)0～4294967295(BCD) 

[arg(b)]  → 寫入數據(最大50個)。帶符號16位(BCD) 
 

WS命令中有以下的結束代碼。  
代碼 名稱 內 容 

['10'] 參數異常 含數字('0'～'9'、'A'～'F')以外的數據 

['13'] 命令執行異常 內部傳送中發生超時 

ISaGRA的執行周期設定過短 
向不存在的CTRL模件送信 

地址異常 ISaGRAF運行停止狀態下訪問了變量 

(10000h以前的地址) 

訪問了參數不存在的地址 

['21'] 

訪問數據型 

異常 
訪問了本命令(10000h以前的地址)不支持的
文字列型 

['22'] 寫入數據 

範圍外 
向指定地址寫入的數據的類型不符 

日曆參數中寫入格式錯誤 
指定地址中寫入的數據超過了上下限的範圍

數據寫入不可 向禁止寫入參數中寫入了數據 
在運行中向訪問禁止的參數寫入了數據 

['23'] 

運算參數異常 處於訪問禁止狀態(更新中等)時訪問了運算
參數 

['40'] 寫入字數異常 寫入個數過多或為0 

['80'] CPL Ack 響應 當前次的信息仍處理處理中時，再次發送了
與前次相同的信息，用「現在處理中」表示

['99'] 未定義命令 發送了不支持的命令 

(要發送'WS'，但書寫錯誤) 
 

 
使用上的注意事項  

・ 在與本公司產機器連接時，請使用16位系命令。 

・ 使用16位系命令時，請務必用「整數轉換嚮導」，製作16位系命令可訪 

問的數據。 
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第 5 章 與EST-Z系列的連接 
 

 
 
 
 
■ 整數轉換嚮導 

本公司產顯示器智能終端EST-Z系列不支持32位系的CPL命令。與EST-Z系列連

接時，自動使用16位系的CPL命令。 
 

31 15 0 

00000001  

 
 

0000FFFF  
00010000  

 

 
 
 
 
 
 
 

FFFFFFFF  

 

16位CPL訪問 

16位長數據 

 
 
 
 

32位長數據 

 
對DMC50，請在從EST-Z系列可讀出的區域(NA區域)上，準備EST訪問用的數
據。 

通過使用智能編程軟件包SLP-D50的「整數轉換嚮導」，可省略用於數據製作

的ISaGRAF程序。 

詳見 

模件型數字調節器 DMC50/AHC2001 用智能編程軟件包 SLP-D50/SLP-H21 

CP-SP-1122C。 

 
■ 自動運行開始時間 

由於DMC50DE的啟動時間比EST慢，請用WinAPE設定自動運行開始時間。通常

要設為10～15秒左右。按[設定信息] → [基本設定] → [動作設定]的[電源

投入時動作]設定。 

 
 

使用上的注意事項  
與EST自動運行開始時間的設定時間比較，當DMC50的啟動時間慢的場合， 

EST側不等待DMC50的啟動就開始通訊。 

該DMC50由於不能返回應答，EST反復重試，最終，通訊使用的命令被限制

在RS命令/WS命令上。 

由於這些命令的應答時間變遲，有發通訊超時的情況。 

請無比設定自動運行開始時間。 
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00000001 

00009FFF 

0000A000 

0000FFFF 
00010000 

FFFFFFFF 

第 6 章 數據地址 
6 - 1 數據地址的構成 

 
 
CPL通訊使用的數據地址是32位空間的地址，用16進制數標記。數據地址空間由「網絡地址(NA)」與「參

數地址(PA)」的二個區域構成。 

CPL通訊(Controller Peripheral Link)是本公司上位通訊協議。 

 
■ 網絡地址(NA)與參數地址(PA) 

地址表示的數據有ISaGRAF的「變量」及DMC50専用的數據的「參數」。這些數據地址

空間的區別如下。 

 

數據地址空間 對象數據 地址名稱 

00000001～0000FFFFh 變量 網絡地址(NA) 
00010000～FFFFFFFFh 參數 參數地址(PA) 

 
 
 

用戶可自由定義的 

ISaGRAF變量的地址空間 

 
 

不可由用戶進行地址 
定義 

 
 
 

 
參數的地址空間 

 
 
 
 
 
 
 

參考  

・ 參數有 

・ 系統參數 

・ 系統監視數據 

・ 運算參數 

・ 運算監視數據 

・ 段參數 

・ 用戶定義參數 
 

・ CTRL模件可由用戶編制應用程序，使用應用程序編制工具「ISaGRAF工作臺」

編制。應用程序中，變量可自由定義數據。 
 

另外，對該變量，可自由定義地址(00000001～0000FFFFh)以便通訊能訪問。

把這種地址稱為「網絡地址(NA)」。 
 

・ 對COM模件，數據地址空間僅有PA區域。 
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■ 網絡地址(NA)的構成 

網絡地址(NA)有構造如下。 
 

0 0 0 0   □□□□h  

① ② 
 

① 0固定 

上位16位總為0。 

② 在NA應用程序上表示用戶定義的網絡地址(NA)。由16位構成，用16進制數表示。 

 
使用上的注意事項  

請勿使用A000h以後的地址，由SLP-D50/SLP-H21的自動程序功能等優先使用。 
 

 
■ 參數地址(PA)的構成 

參數地址(PA)構成如下。 
 

□□□  □□□  □□ h 

① ② ③ 
 

① 參數類型ID 

參數類型ID是用於識別AI設定、PID_A設定等的固有的編號。由12位構成，用16進

制數表示。 

② 組ID 

組ID表示通道編號或PID組編號等。由12位構成，用16進制數表示。 

③ 項目ID 

項目ID表示項目的編號。 

由8位構成，用16進制數表表示。 
 

 
● 數據地址例 

系統狀態(參數類型ID=0C1h)的系統報警(項目ID=1)的PA為「0C100101h」。 
 

 
參考  

從主站側看的場合，變量及參數同樣作為數據使用。両者的區別是僅由數據地址空間

執行。 
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6 - 2 數據地址一覧(NA區域) 
 
 
NA區域的數據地址空間為「1～0000FFFFh」。 

實際使用的數據地址空間依存於由用戶編制的應用程序的變量中分配的網絡地址(NA)。 
 

使用上的注意事項 

・ 在運行模式時才可訪問NA區域。停止模式時不能訪問。 
 

・ CPL通訊訪問的場合，請使用對象變量分配的網絡地址。網絡地址的分配由

ISaGRAF工作台的字典編輯器進行。 
 

・ 請勿使用A000h以後的地址，由SLP-D50/SLP-H21的自動程序功能等優先使用。 
 

・ NA區域僅存在於CTRL模件，COM模件無。 
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6 - 3 數據地址一覧(PA區域) 
 
 

數據地址的一覧表如下。 

・  順序按參數類型ID順序。 

・  參數類型ID、組ID用16進制數表示。 

・  有關項目ID，請參閱 

模件型調節器 DMC50「硬件篇」CP-UM-5172C及模件型調節器 DMC50/AHC2001「功能塊篇」 

CP-SP-1130C。 

・ 「讀/寫」欄是CPL通訊的訪問條件。含義如下： 

○:可能 

△:應用停止模式中可能 

×:不可 
 

 
● 系統參數/系統監視數據(CTRL模件) 

 
數據 

地址空間 
參數 

類型ID 
組ID 類型標簽 讀 寫 備注

00100101～0010010D 001h 001h H/W信息 ○ ×  
00200101～00200102 002h 001h 日曆時間設定 ○ ○  
02100101～0210040D 021h 001～004h AI設定(高分辨率型:標準輸入用) ○ ○  
02200101～0220040B 022h 001～004h AI設定(特殊型) ○ ○  
02300101～02300409 023h 001～004h AI設定(高分辨率型:選項輸入用) ○ ○  
04100101～04100206 041h 001～002h AUX-IN設定 ○ ○  
04500101～04500406 045h 001～004h AO設定 ○ ○  
06100101～06101003 061h 001～010h DO設定 ○ ○  
07100101～07101005 071h 001～010h TP設定 ○ ○  
07400101～07400104 074h 001h 齊納安全柵調整値 ○ ○  
0A300101～0A300101 0A3h 001h 通訊設定(前面端口) ○ ×  
0C100101～0C100103 0C1h 001h 系統狀態 ○ ×  
0C300101～0C300107 0C3h 001h 日曆時間顯示 ○ ×  
0C400101～0C400131 0C4h 001h 記錄(系統報警) ○ ○  
0C500101～0C500131 0C5h 001h 記錄(AI報警) ○ ○  
0C600101～0C600131 0C6h 001h 記錄(AUX-IN報警) ○ ○  
0E100101～0E100108 0E1h 001h AI狀態 ○ ×  
0E200101～0E200102 0E2h 001h AUX-IN狀態 ○ ×  
0E300101～0E300104 0E3h 001h AO狀態 ○ △  
0E500101～0E50010C 0E5h 001h DI狀態 ○ ×  
0E600101～0E600110 0E6h 001h DO狀態 ○ △  
0E700101～0E700110 0E7h 001h TP狀態 ○ △  
0E800101～0E800104 0E8h 001h 齊納安全柵調整計數 ○ ×  
0F300101～0F300101 0F3h 001h 使用中通訊設定(前面端口) ○ ×  
10300101～10300116 103h 001h 內存容量監視 ○ ×  
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● 系統參數/系統監視數據(COM模件) 
 

數據 

地址空間 
參數 

類型ID 
組ID 類型標簽 讀 寫 備注

00100101～0010010D 001h 001h H/W信息 ○ ×  
00200101～00200102 002h 001h 日曆時間設定 ○ ○  
0A100101～0A100110 0A1h 001h 通訊設定(ME20X用) ○ ×  
0A200101～0A200102 0A2h 001h 通訊設定(MR20X用) ○ ×  
0A300101～0A300101 0A3h 001h 通訊設定(前面端口) ○ ×  
0C100101～0C100103 0C1h 001h 系統狀態 ○ ×  
0C300101～0C300107 0C3h 001h 日曆時間顯示 ○ ×  
0C400101～0C400131 0C4h 001h 記錄(系統報警) ○ ○  
0F100101～0F100110 0F1h 001h 使用中通訊設定(ME20X用) ○ ×  
0F200101～0F200102 0F2h 001h 使用中通訊設定(MR20X用) ○ ×  
0F300101～0F300101 0F3h 001h 使用中通訊設定(前面端口) ○ ×  

 

使用上的注意事項 

・ CPL通訊不能變更通訊設定(ME20X用、MR20X用、前面端口)。設定變更請由SLP-

D50/SLP-H21進行。 
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● 運算參數/運算監視數據 
 

數據 

地址空間 
參數 

類型ID 
組ID 類型標簽 讀 寫 備注

20100101～201FFF0C 201h PID_A設定 ○ ○  
20200101～202FFF0C 202h PID_A常數 ○ ○  
20300101～203FFF0B 203h PID_A監視 ○ ×  
21100101～211FFF0C 211h PID_CAS設定 ○ ○  
21200101～212FFF0C 212h PID_CAS常數(主站側) ○ ○  
21300101～213FFF0C 213h PID_CAS常數(從站側) ○ ○  
21400101～214FFF0B 214h PID_CAS監視 ○ ×  
23400101～234FFF17 234h Ra_PID設定 ○ ○  
23500101～235FFF0C 235h Ra_PID常數 ○ ○  
23600101～236FFF04 236h Ra_PID監視 ○ ×  
24100101～241FFF0A 241h UP_PID設定 ○ ○  
24200101～242FFF0B 242h UP_PID常數 ○ ○  
24300101～243FFF0C 243h UP_PID監視 ○ ×  
30100101～301FFF28 301h 

001～FFFh 

TBL/TBR設定 ○ ○  
 

 
● 段參數 

 

數據 

地址空間 
參數 

類型ID 
組ID 類型標簽 讀 寫 備注

C0000101～C0006325 C00h 001～063h 段設定 ○ ○  
C0100101～C6306334 C01～C63h 001～063h 段設定 ○ ○  
CF100101～CF1FFF3A CF1 001～FFFh 段FB監視 ○ ×  

 
 

● 用戶定義參數 
 

數據 

地址空間 
參數 

類型ID 
組ID 類型標簽 讀 寫 備注

80100101～9FFFFF3A 801～9FFh 001～FFFh 用戶定義的類型標簽 ○ ○

 
 

使用上的注意事項 
 

・ 運算參數、運算監視數據、段參數、用戶定義參數已由SLP-D50/SLP-H21下裝的場

合才能訪問。未下裝的場合，數據不存在不可訪問。 
 

・  COM模件中無運算參數、運算監視數據、段參數、用戶定義參數。 
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■ ISaGRAF變量的數據型 

ISaGRAF的變量的數據型如下。 
 

數據型 內容 範圍 

BOOL型 布爾値 0～1(0:FALSE、1:TRUE) 

DINT型 倍精度整數 －2147483647～＋2147483647 

REAL型 實數 大約10-38～1038(10進制數最大7為的精度) 

TIME型 時間型數據 0～T#23h59m59s999ms 

STRING型* 字符串 可變長 最大255 半角文字 

* CPL通訊不能訪問。 

  參考  

・ ISaGRAF變量僅是CTRL模件的數據。COM模件中無。 

・ 各變量的數據型由編制應用程序時在ISaGRAF工作臺的辭書編輯器上定義

并確定。 

・ BOOL型在ISaGRAF上稱為布爾型。 

・ DINT型是在ISaGRAF上稱為整數型的32位帶符號的整數數據。範圍從「－

2147483647」起，敬請注意。 

・ REAL型是在ISaGRAF上稱為實數型的IEEE754規格的32位浮點小數値(單精度) 

數據。 

・ TIME型是在ISaGRAF上稱為時間型的32位無符號整數數據(單位為ms)。 

・ STRING型是在ISaGRAF上稱為可變長度文字列型(或文字列型、MESSAGE型)。

CPL通訊不能訪問。 
 

 
■ 參數的數據型 

DMC50専用數據的「參數」的數據型如下。 
 

數據型 內容 範圍 

BOOL型 布爾値 0～1(0:FALSE、1:TRUE) 

DINT型 倍精度整數 －2147483647～＋2147483647 

DWORD型 32位二進制 0～FFFFFFFFh 

REAL型 實數 大約10-38～1038(10進制數最大7為的精度) 

 
參考  

・ 參數是指系統參數、運算參數、系統監視數據、運算監視數據、用戶 

定義參數。 
 

・ 各項目的數據型請參閱參數表。 
 

・ DINT型是32位帶符號的整數數據。範圍從「－2147483647」開始，敬請 

注意。 

・ DWORD型是32位數據。主要用於位數據等按二進制處理時使用。 

・ REAL型是IEEE754規格的32位浮點小數値(單精度)數據。 
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■ 浮點小數格式：IEEE754格式 
是IEEE754(美國電氣電子技術者協會)的規格，有64位及32位。DMC50採用32

位，數値用指數形式f×(2e)表示，存放在各自分配的位中。(f：尾數、e：

指數) 

各位的含義如下。 
 
 
 
 
 

 
指數e 
(8位) 

 

 
尾數的小數點位置 

尾數f 
(23位) 

尾數的符號S(1位) 

指數是e的値加上127後的値、尾數是去除f最上位的位的1、把尾數的小數點

位置向左靠後的値。(e=0時保留最上位的位) 

 
例：10進制數的100 

100(10進制) 

＝64(16進制) 

＝1100100(2進制) 

1.1001(2進制)×(2(10進制))
6(10進制)

 

 
指數為 

6(10進制)＋127(10進制) 

＝133(10進制) 

＝10000101(2進制) 

 
尾數為 

10010000000000000000000(2進制)。 
 

 
全體為 01000010110010000000000000000000(2進制) 

＝ 42C80000h(16進制)。 
 

 
● 非數  

通常，運算結果不可能為非數，外在原因(由通訊的寫入等)造成數據破損

的場合，結果可能為非數。非數發生條件如下e＝255、f≠0時。 

・ e＝255, f≠0：非數(NAN:Not A Number) 

・ e＝255, f＝0：(-s)・ ∞(無限大) 

・ 0＜e＜255 ：(-s)・ (1.f)・ 2e+127(正規化數) 

・ e＝255, f≠0：(-s)・ (0.f)・ 2e-126(非正規化數) 

・ e＝255, f＝0：(-s)・ 0(零) 
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■ 16位系命令的動作 

 

命令 項 目 內 容 

數據地址範圍 僅NA：0001h～FFFFh 

整數型數據的讀出 把指定地址的數據轉換成16位 

超過－32768～＋32767的範圍的數據時，為錯誤22 

實數型數據的讀出 

(使用禁止) 
不能讀出實數數據 

讀出實數數據後(使用禁止)値為不定，不能正確讀出 

RD、RU 

動作 

例(整數型時) DMC50內部 → 通訊楨上

FFFF8000h(－32768)→ 8000h 

00007000h(28672) → 7000h 

00008000h(32768) → 7FFFh(由於超過範圍，錯誤22)

FFFF7000h(－36864)→ 8000h(由於超過範圍，錯誤22)

數據地址範圍 僅NA：0001h～FFFFh 

整數型數據的寫入 寫入數據超過－32768～＋32767的範圍時，為錯誤10，不能 
寫入 

實數型數據的寫入 

(使用禁止) 
不能寫入實數數據 

DMC50本體的數據為實數時，寫入了不定値，請絕對避免這種
情況 

WD、WU 

動作 

例(整數型時) 通訊楨上 → DMC50 內部 

8000h(－32768)→ FFFF8000h 

7000h(28672) → 00007000h 

數據地址範圍 NA,PA：1W～4294967295W(000000001h～FFFFFFFFh) 
整數型數據的 

讀出 
指定地址的數據轉換成16位 

超過－32768～＋32767範圍的數據，為錯誤22 

實數型數據的 

讀出(使用禁止) 
不能讀出實數數據。讀出實數數據後，値為不定値，不能正確
讀出 

NA區域 

讀出
(00000001h～ 

0000FFFFh)時 

例(整數型時) DMC50內部 →通訊楨上 
FFFF8000h(－32768) →－32768 
00007000h (28672)→  28672 
00008000h (32768)→  32767(由於超過範圍，錯誤22) 

FFFF7000h(－36864) →－32768(由於超過範圍，錯誤22) 

整數型數據的 

讀出 
指定地址的數據進行整數型/實數型判斷，轉換成16位 
超過－32768～＋32767的範圍，為數據錯誤22 

實數型數據的 

讀出 
指定地址的數據進行整數型/實數型判斷，轉換成16位 

超過－32768～＋32767的範圍，為數據錯誤22 
實數型的場合，按固定小數點位置下1位讀出 

RS 

動作 

PA區域 

讀出
(00010000h～ 

FFFFFFFFh)時 

例(實數型時) DMC50內部 →  通訊楨上
C4FA0000h(－2000.0000) → －20000 
44FA0000h(2000.0000) →   20000 
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命令 項 目 內 容 

數據地址範圍 NA,PA：1W～4294967295W(000000001h～FFFFFFFFh) 

整數型數據的 

寫入 
指定地址的數據轉換成16位 

超過－32768～＋32767的範圍，為數據錯誤10 

實數型數據的 

寫入 

(使用禁止) 

不能寫入實數數據 

DMC50本體的數據為實數時，寫入了不定値 

請絕對避免 

NA區域 

寫入
(00000001h～ 

0000FFFFh)時 

例(整數型時) 通訊楨上→DMC50內部 

－32768→FFFF8000h 

28672→00007000h 

整數型數據的 

寫入 
指定地址的數據進行整數型/實數型判斷，轉換成16位 

超過－32768～＋32767的範圍，為數據錯誤10 

實數型數據的 

寫入 
指定地址的數據進行整數型/實數型判斷，轉換成16位 

超過－32768～＋32767的範圍，為數據錯誤10 
實數型的場合小數點位置按下1位固定寫入 

WS 

動作 

PA區域 

寫入
(00010000h～ 

FFFFFFFFh) 

例(實數型時) 通訊楨上 →  DMC50內部 

10000 →  447A0000h (1000.0000) 

－ 10000 →  C47A0000h (－1000.0000) 
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改訂履歴 

印刷年月 資料編號 種 類 改訂頁 改訂內容 

08-03 CP-SP-1093C 中文初版 



本資料所記內容如有變更恕不另行通知 

2008 年 3 月 中文第 2版(07)   日文第 7版 
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