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非常感謝您購買氣體質量流量計 
CMS/CMF系列。本使用說明書中記述 
了正確安全使用CMS/CMF系列通訊功 
能的必要事項。 
對于承擔使用CMS/CMF系列通訊功能 
的操作盤、裝置的設計、維護的工作 
人員請務必在閱讀理解本書的基礎上 
使用。  
此外，本使用說明書不只在安裝時， 
在維護和故障維修時也是必不可少的。 
請常備此手册以供參考。 
 
 
 

 
 

 



重要事项 

通訊中頻繁寫入數據的場合，請對RAM的地址進行寫入。 

寫入EEPROM的場合，寫入次數有限制。限制次數是10 萬次。  

另外，寫入RAM的場合，當CMS/CMF系列停電時，RAM的數據將消失，回到EEPROM

上的數據。 

 

 
 
 

使用上的限制事項 
 
 

本産品是在一般設備上使用前提下開發、設計和製造的。  
在有下列安全性要求的場合應用時，請在周全考慮了事故保全設計，冗餘
設計及定期維護檢查等系統和設備整體的安全性的情况下使用。 

・ 以人體保護爲目的的安全裝置 
・ 輸送設備的直接控制(運行停止等) 
・ 航空設備 
・ 航天宇宙設備 
・ 原子能設備等  

請勿把該産品用在與人身安全直接相關的用途上。 

 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

要求 
 

請確保把本使用說明書送到本産品使用者手中。 
 
禁止擅自複印和轉載本使用說明書的全部或部分內容。今後內

容變更時恕不事先通知。 
 
本使用說明書的內容，經過仔細審查校對，萬一有錯誤或遺

漏，請向本公司提出。 
 
對客戶應用結果，本公司有不能承擔責任的場合，敬請諒解。 

 

  
○C 2005 Yamatake Corporation ALL RIGHTS RESERVED 
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注意 

安全注意事項 
 

■圖示說明 
本安全注意事項的目的：爲了正確安全使用本産品，防患于未然以免 

給您及他人造成人身損害及財産損失，請務必遵守本安全注意事項。 

本書中使用了各種圖形符號。 

其顯示的含義見下所示，請認真理解所述內容。 
 
 

 

當錯誤使用本産品時，可能會造成使用者輕傷或財物損失 
的危險情况。 
 

 

 
 

■圖示例 
 

  
△ 記號:在有明顯地誤操作或誤使用情况下，可能發生危險時， 

使用△符號表示。圖中有具體注意內容(左圖表示注意觸電)。
 

 記號:爲了避免危險發生，禁止某些特定行爲時使用的符號。 
在圖中或在其附近注明具體禁止事項(左圖表示禁止分解)。 

 

 
● 記號:爲避免危險發生而應盡某些特定行爲的義務時使用的符號。

圖中有具體指示內容(左圖是表示要把插頭從插座中拔出的意思)。
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注意 
 

請務必在切斷供給電源的情況下對本産品進行接線。 

否則可能會産生故障。 

請勿對本産品進行分解。 
否則可能會産生故障。 

 
請按規定的標準、指定的電線及施工方法正確配線。 
否則可能造成本機故障。 

 
請在規格書中記載的使用條件(溫度、濕度、電壓、振動、撞擊、 
安裝方向、環境等)範圍內使用本産品。 
否則有發生故障的危險。 

 
請勿讓斷線頭、鐵粉、水進入機箱內。 
否則有産生誤動作或故障的危險。 
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本使用説明書的定位 
 

 

與CMS/CMF相關的使用說明書共分5冊。根據不同的用途，請閱讀相應資料。如果您手裏無相

關資料時，請向弊公司或銷售代理店索取。 
 
 

氣體質量流量計 CMS1500 
 
 

與産品同一包裝。 

 

資料編號 CP-UM-5171 

用本機進行裝置設計、製作的人員,請務必閱讀。 本機對使用上的安 

全注意事項、安裝、接線及主要規格進行說明。 
 
 
 

氣體質量流量計 氫氣・ 氦氣對應 CMS系列 
資料編號 CP-UM-5207C 

 

與産品同一包裝。  

用本機進行裝置設計、製作的人員,請務必閱讀。 本機對使用上的安 
全注意事項、安裝、接線及主要規格進行說明。 

 
 
 
 

醫療用氣體儀錶 CMF0152/0155 
 
 

與産品同一包裝。 

 

資料編號 CP-UM-5281 

用本機進行裝置設計、製作的人員,請務必閱讀。 本機對使用上的安 

全注意事項、安裝、接線及主要規格進行說明。 
 
 
 
 

氣體質量流量計 CMS9500/0002/0005/0020/0050/0200/0500 
SUS/SUS316 型 資料編號 CP-UM-5384C 

 

與産品同一包裝。  

用本機進行裝置設計、製作的人員,請務必閱讀。 本機對使用上的安 
全注意事項、安裝、接線及主要規格進行說明。 

 
 
 
 

氣體質量流量計 CMS/CMF 系列 
通訊功能篇 資料編號 CP-SP-1184C 

 

本書。  
使用本機通訊功能的人員請務必閱讀。 
對通訊的概要、接線、通訊步驟及本機的通訊數據一覽、故障時的處
理及通訊規格進行說明。 
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本使用説明書的構成 
 

 

本使用説明書的構成如下。 
 
 
第1章  概 要  

CMS/CMF 系列的通訊功能説明。 
 
 
第2章  接 線  

CMS/CMF 系列與其他機器間用RS-485通訊時的連接方法的説明。 
 
 
第3章  設 定  

CMS/CMF 系列通訊設定的説明。 
 
 
第4 章  通訊步驟  

通訊步驟、電文的構成、數據的読出、寫入與信號的時間的 

說明。 
 
 
第5 章  通訊數據一覧  

CMS/CMF 系列通訊中使用的各種數據的地址一覧。 
 
 
第6 章  主站用通訊程序例 

CMS/CMF 系列製作通訊程序時的注意事項及程序例的説明。 
 

 

第7 章  故障處理  

CMS/CMF 系列的通訊不正常動作時的檢查要點的説明。 
 
 
第8章  通訊規格  

CMS/CMF 系列的通訊規格的説明。 
 
 
附  錄  

代碼表。 
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本使用説明書的標記 
 
 
本使用説明書的標記如下。 
 

使用上的注意事項 :  表示在使用時敬請注意的事項。 

 

  參考 :  知道該項內容後助于理解。 

 
 : 表示敬請參照的項目和頁碼。 

 

①②③ 
 

: 
 

表示操作步驟或者對圖進行相應說明的部分 
 

》 
 

: 
 

表示操作結果及操作後的狀態。 

 

、 
 

: 
 

表示顯示部的7段顯示。 

 

[MODE]鍵 
 

: 
 

表示顯示部的按鍵。 
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RS-232C端口  
(D-SUB 9針) 計算機 

RS-232C

RS-232C / RS-485轉換器 * 
(CMC10L等) 

本機 

最大31台

*: RS-232C/RS-485轉換器,可使用本公司産CMC10L001A000。 
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RS-485(3線式) 

第 1 章 概 要 
 

 
 
 
 
CMS/CMF系列(稱爲本機或從站)可通過通訊與計算機或PLC等上位機器(稱爲主站)進行設定 
値或數據等的交換。另外,通訊程序可由用戶製作。 

 

 

■ 特 長  
本機的通訊功能有如下特長。 

・ 對1台作爲主站的上位機器,最大可連接31台本機。 

・ 上位機器的通訊規格爲RS-232C的場合,需要使用另售的通訊轉 

換器CMC10L,可實現RS-232C ⇔ RS-485的轉換。 

・ 傳輸速度最大可對應9600bps。 
 

■ 構成例 
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第 2 章 接 線 
 

 
 
 
 

 注意  

請務必切斷電源後再進行接線作業。 

否則可能産生故障。 
 

請不要分解本機。  
否則有産生故障的可能。 

 

請按規定的標準、指定的電線及施工方法進行正確配線。 
否則可能會産生故障。 

 

請勿讓斷線頭、鐵粉、水進入機箱內。 
否則有産生誤動作、故障的危險。 

 

 
參考  

・ 關于RS-485通訊線以外的接線方法，請參閱 

CMS1500 使用説明書 CP-UM-5171、  

氫氣・ 氦氣對應 CMS使用説明書 CP-UM-5207C、 

CMF0152/0155 使用説明書 CP-UM-5281、 

CMS9500/0002/0005/0020/0050/0200/0500 

SUS/SUS316 型使用説明書 CP-UM-5384C。 
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DA  
 

DB 
  SG  
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DA 
 DB 

SG

DB 

SG

 

 

 

第2 章 接 線 
 

 
 
 
 
 
 
 
RS-485 連接方法的一例。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

通訊線路的両端上,請安裝150Ω±5%的1/2W以上的終端電阻。 

屏蔽的FG接地不是在屏蔽的両端,而是單側1點接地。 

作爲主站的轉換器,可使用本公司的産品CMC10L001A000。 
 

 
使用上的注意事項  

・ 請務必連接SG。如果不連接,將不能獲得穩定的通訊。 
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第 3 章 設 定 
 

 
 
 
 

爲了實現通訊功能,請事先按下記順序對本機的通訊條件及機器地址進行設定,使其與主站

的設定相吻合。 
 
 

● 設定方法  
按下記步驟進行功能的設定。 
 

 

①按[MODE]鍵。 

》顯示部的上位2位變成閃爍狀態。顯示部的上位2位是設定項

目、下位2位顯示其內容。 
 

②按[▲]鍵或[▼]鍵，選擇希望的設定模式編號(下頁)。 
 
 

[ ]鍵 

01XX 
 
鍵鎖設定 

[ ]鍵 [ ]鍵 

02XX 

 
12XX 

[ ]鍵 [ ]鍵 

30XX 機器地址設定 

[ ]鍵 [ ]鍵 

31XX 傳輸速度選擇 

[ ]鍵 [ ]鍵 

32XX 
 

[ ]鍵 

通訊條件選擇 

 

 
③按[ENT]鍵。 

》設定項目被選擇，下位2位變成閃爍狀態。 
 

④按[▲]鍵、[▼]鍵，下位2位處選擇希望的設定値，按[ENT]鍵。 

》4位全部燈亮，確定設定値。 
 

⑤繼續設定時，請回到①重複操作。  

如果沒有其他設定的項目，進入⑥。 
 

⑥按[DISP]鍵。 

》從功能設定模式回到瞬時流量顯示或累計流量顯示。 
 

 
使用上的注意事項  

・ 在④的操作中(設定閃爍中)按[DISP]鍵時，設定値不更新，

保持前次値。 
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第3 章 設 定 
 
 
 
 
 
 

 
● 設定項目 

模式 項目內容 設定編號 
及內容 

初始値 參 考 

30 
 
機器地址設定 

 
0: 不使用通訊功能 
1～99:機器地址 

0 
 
0時通訊功能不動作 
請設定與其他從站不同的地址 

31  
 
傳送速度選擇 0: 9600bps 

1: 4800bps 
2: 2400bps 

0  

32 
 
通訊條件選擇 0: 8位數據、偶數校驗、 

停止位1 

1: 8 位數據、無校驗、  

停止位 2 

0  

3-2 



  

第 4 章 通訊步驟 
4 - 1 通訊步驟及電文的概要 

 
 
在此對通訊步驟的概要及電文構成的概念進行説明。 

 
 

■ 通訊步驟  
通訊的步驟如下。 
 

① 主站向要通訊的1台從站發送命令電文。 
 

② 收到命令電文的從站,根據電文的內容進行読出或寫入處理。 
 

③ 然後,從站把根據処理內容的電文作爲應答電文返信。 
 

④ 主站接收應答電文。 
 
 

■ 電文的構成  
電文構成如下。  

電文大致分爲數據鏈層、應用層。 

・ 數據鏈層  

含有通訊必要的基本信息的層。含有命令電文的去向或電文的

檢查信息。 

・ 應用層  

読出寫入數據的層。內容根據目的的不同而不同。 
 

 

電文由下圖的①～⑨構成。  

應用層中,存儲來自主站的命令電文的命令和來自子局的應答電文

的響應。 

 
02H 30H 41H 30H 30H 58H 52H 53H 2CH 31H 30H 30H 31H 57H 2CH 32H 03H 38H 41H 0DH 0AH

 

STX 0 A 0 0 X R S , 1 0 0 1 W , 2 ETX 8 A CR LF
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9

 
數據鏈層 應用層 數據鏈層 

 

1楨 
 

1  STX(電文的起始) 
2  機器地址 
3  子地址(00固定) 
4  設備區分代碼 
5  命令電文=命令 應答電文=響應 

6  ETX(命令/響應的結束) 
7  檢查和 
8  CR(分隔符) 
9  LF(分隔符) 
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■ 數據鏈層 
 

 

● 數據鏈層的概要  

數據鏈層是固定長,各數據的位置、文字數都有規定。 

但ETX以後的數據鏈層的數據位置按應用層的文字數移動,但文字 

長不変化。 
 
 

● 應答開始條件  
只有當數據鏈層的電文構成(機器地址、子地址、檢查和、1楨的

電文長等)全部正確的場合,從站才發送應答電文。其中任一個發

生錯誤的場合,應答電文不被發送,處于STX收信等待狀態。 
 
 

● 數據鏈層的數據定義一覧 

以下是數據鏈層的數據定義一覧。 
 

數據名 字符串代碼 字節數 數據的意味 

STX 02H 1 電文的起始 

機器地址 用16進制數的字符串 
代碼表示 2 通訊對象機器的 

區別 

子地址 用16進制數的字符串 
代碼表示 2 固定爲00 

設備區分代碼 "X"(58H)或 "x"(78H) 1 機器的種別 

ETX 03H 1 應用層的結束 

檢查和 把00H～FFH用2位16進制
數的字符串代碼表示 2 電文的檢查和 

CR 0DH 1 電文的結束(1) 

LF 0AH 1 電文的結束(2) 
 
 

● 數據的説明  
●   STX(02H) 

從站收到STX的場合,判斷爲發送電文的起始。  

所以,不管之前處于何種接收狀態,都回到初始狀態,收到第1文

字爲STX的電文後開始処理。這是考慮到由于干擾等發生命令

電文異常的場合,從主站側的下次正確的電文(例如,RETRY電文)

開始, 恢復從站的應答。 
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●   機器地址  

從站根據主站的命令電文,當有自己機器地址的場合,處理命令,

作成應答電文。機器地址=0(30H30H)的場合,即使機器地址一 

致,也作為無應答。另外,從站在應答電文上加上自己的機器地

址回信。 

機器地址用16進制數的2位字符串表示。  

例: 通訊對象的機器地址爲10時 

① 10(10進制數)＝0AH(16進制數) 

② 轉換成字符串代碼 

0＝30H 

A＝41H 

③ ②得出的「0A」(30H 41H)是機器地址。 

●   子地址  

由于本機不使用子地址,設定爲"00"(30H 30H)。從站在應答電

文上加上子地址回信。 

●   設備區分代碼  

本機的設備區分代碼設定爲X(58H)或x(78H)。根據機器系列進

行規定,不能使用其他的文字。從站在應答電文上加上與接收

電文相同的設備區分代碼後回信。初次使用X(58H),爲了區分

再送電文,使用x(78H)很方便。 

●   ETX 

ETX表示應用層的結束。 

●   檢查和  

校驗電文在通訊途中是否因為某種異常(例如幹擾)而未産生變

化的值。 

・ 檢查和的作成方法 

① 從STX到ETX的電文按1字節單位進行加算。 

② 加算結果取2的補碼。 

③ 轉換成字符串代碼。 

例: 以P4-1的電文例求出。 

① 從STX到ETX的字符串代碼按每1字節加算 

計算結果的下位1字節是76H。 

② 76H的2的補碼爲8AH。 

③ 把8AH轉換成字符串代碼,結果爲(38H)與(41H)。 

●   CR/LF 

表示電文的最後。LF接收結束後立即變成接收電文處理的許可

狀態。 
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■ 應用層 
 

 

● 應用層的構成 

應用層的構成如下。 
項 目 內 容 

"RS"(10進制數形式的連続數據地址読出命令) 命令 

"WS"(10進制數形式的連続數據地址寫入命令) 
數據分隔符 RS,WS: ","(逗號) 

數據地址 RS,WS: "501W"等 
読出數 "1"等的字符串表示的數値 

寫入數値 RS,WS: "100"等字符串表示的數値 
 

 

● 1楨可訪問的數據數 
 

種類 命令的説明 RAM領域 EEPROM領域 

RS 10 進制數形式的読出命令 8 8 

WS 10 進制數形式的寫入命令 4 4 
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4 - 2 命令的説明 
 
 

■ 連続數據地址読出命令(RS 命令) 
是讀出連続地址的數據的命令。  
可從指定的読出起始地址開始,用一個命令就能讀出連続地址的 
內容。 

 
● 命令電文 

 

R S , 1 5 0 1 W , 1

① ② ③ ② ④
 
 

 
① 命令 

應用層 

② 數據分隔符 
③ 読出起始地址 
④ 読出數據數 

 
 
 

● 應答電文  

 
● 正常時(1數據読出) 

0 0 ,

① ② ③ 
 

 
● 正常時(多個數據読出) 

0  0    , , , 

①   ② ③ ② ④ ② ⑤ 
 

 
● 異常時 

X  X XX中含有結束代碼(異常)。 

① 

 
① 結束代碼* 
② 數據分隔符 
③ 數據1 
④ 數據2～(n-1) 
⑤ 數據n 

 
*有關結束代碼的內容,請參閱 
   4-4  結束代碼一覧  (4-8頁) 。 
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■ 連続數據地址寫入命令(WS 命令) 

對連続地址進行數據寫入的命令。 
 

● 命令電文 
 

W S , 1 5 0 1 W , 1 , 6 5 
① ② ③ ② ④ ② ⑤ 

 
① 命令 
② 數據分隔符 
③ 寫入起始地址 
④ 寫入數據(第1字) 
⑤ 寫入數據(第2字) 

 
 

● 應答電文  

 
● 正常時 

0  0 

① 

 
● 異常/警告時 

X  X XX中含有結束代碼(異常/警告)。 

① 
 
 

① 結束代碼* 
 

*有關結束代碼的內容,請參閱 

   4-4  結束代碼一覧  (4-8頁) 。 
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4 - 3 應用層的數値表現 
 
 
各數値需要進行去零表示。 
以下是包含了不進行去零表示的規格。主站的命令電文必需全部發送去零表示後的數據。 

 

● RS、WS 命令的場合 
 

項 目 規  格 異常時処理 

不要的空格 不可附加 

不要的零 不可附加 
數値＝0 不能省略 

務必使用"0" 
其他不要的文字 表示負數時,在數値的開始附 

加"－",不能附加其他文字 
正數値的場合,不能附加"＋" 

可使用的數値範圍 －32768 ～＋32767 
不能超過該範圍 

中斷電文処理,把異常結束 
代碼作爲應答電文回信 
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4 - 4 結束代碼一覧 
 
 
對應答電文,必須返回結束代碼。 

 
■ 正常及警告結束 

 

結束代碼 種 別 內容及動作 

00 正常 正常結束 

21 警告 通訊向不可設定的地址寫入 
該地址裏不會寫入任何數據,処理繼續 

23 警告 訪問了範圍外的地址,終止讀出  
訪問了範圍外的地址, 終止寫入  
但之前的寫入処理已完成 

 
 

■ 異常結束 
 

結束代碼 種 別 內容及動作 

40 異常 地址上未設定W 
廢弃所有電文 

41 異常 WS或RS未設定 
廢弃所有電文 

43 異常 ETX(03H)未設定到正確的位置  
地址後的「，」未設定 
廢弃所有電文 

46 異常 地址異常 
廢弃所有電文 

47 異常 読出字數異常 
廢弃所有電文 

48 異常 寫入數値異常 
除異常的地址外,其他寫入完成 

99 異常 未定義命令或其他的電文異常  
廢弃所有電文 
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4 - 5 時間規格 
 
■ 命令電文、應答電文時間規格  

有關主站的命令電文發送與從站的應答電文發送的時間規格,需要

注意以下事項。 
 

● 應答監視時間 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
● 發送開始時間 

 

主站發送命令電文完畢後到開始接收從站的應答電文爲止的最 

長應答時間爲2秒 (①的部分) ｡所以,請把應答監視時間設定爲2

秒。通常當應答監視時間到的場合,執行命令電文的再發送。 

詳見 

第6 章 主站用通訊程序 。 
 

 
 

① ② 

 

 
通訊線路 命令電文 應答電文 命令電文 應答電文 

 
 

① 主站發送完畢後到從站開始發送爲止的時間 ＝ 2000ms以下 
 (請把主站的命令電文發送完畢後的應答監視時間設定成2s) 
② 從站完成發送後到主站發送開始爲止的時間 ＝ 50ms以上 
 (從主站的應答電文接收完畢後到下一個發送開始爲止，請等待50ms以上) 

 

■ RS-485 驅動控制時間規格 
由主站對RS-485的發送/接收直接控制的場合,請注意以下時序。 

① ④ 
主站 
驅動控制 

 

通訊線路 

 
從站驅動控制 

 

(允許) 

 
有効  
數據 

(命令電文) 
 

(禁止) 

 
 
 

有効 
數據 

(應答電文) 

(允許) 

 

(禁止) 

② ③ 
 
 

主站發送完畢 從站發送完畢 

① 主站發送完畢 － 驅動不允許時間 ＝500μs以下 

② 從站接收完畢 － 驅動允許時間＝30ms以上 
③ 從站發送完畢 － 驅動不允許時間時間 ＝10ms以下 
④ 主站接收完畢 － 驅動允許時間＝50ms以上 
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 重要事项

對EEPROM的寫入次數小于10萬次。因為通訊需要對SP等數據進行頻繁地反復寫
入的場合,請把RAM作爲存儲對象。 

第 5 章 通訊數據地址一覧 
5 - 1 通訊數據使用的予備知識 

 
 

■ 通訊數據的種類及形式 
 
 

● 通訊數據的種類  
通訊數據可分為以下幾種類型。 

・ 機器種類関連數據 

・ 動作狀態関連數據 

・ 瞬時流量関連數據 

・ 累計流量関連數據 

・ 功能設定関連數據 

・ 參數設定関連數據 
 
 

● 通訊數據的形式  
通訊數據的形式劃分如下。 

・ 數値數據:  表示數値的數據。(瞬時流量値等) 

・ 位數據  :  每個位都有含義的數據。 (報警等)  

位數據需要在發送時合成,接收時分解。 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
■ 通訊數據的存儲內存 

 
 

● 內存種類  
通訊數據存儲在機器的內存(記憶單元)中。本機可使用的內存 

有2種。 

・ RAM : 切斷電源後數據消失,但可反復寫入。 

・ EEPROM : 切斷電源後數據也不消失。但記憶單元的特

性對寫入次數有限制。 

限制次數爲10萬次。 
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● 通訊對象內存  

在通訊中，對上述2種內存,有必要按目的及用途進行讀出/寫入。 

對象內存的差异如下。 

・ RAM: 僅對RAM進行讀出/寫入。對RAM寫入後,電源切斷後 

再通電時,EEPROM內的數據複製到RAM中,RAM的數據與 

EEPROM相同。 

・ EEPROM: 對RAM及EEPROM兩者進行寫入 
 

 

■ 數據地址  
數據地址的規定如下表所示。 

RAM EEPROM 通訊數據 
偏移值 地址 偏移值 地址 

機器種類関連數據 1000 1001～1199 4000 4001～4199 
動作狀態関連數據 1200 1201～1399 4200 4201～4399 
瞬時流量関連數據 1400 1401～1599 4400 4401～4599 
累計流量関連數據 1600 1601～1799 4600 4601～4799 
功能設定関連數據 2000 2001～2199 5000 5001～5199 

參數設定関連數據 2200 2201～2399 5200 5201～5399 
 

 
 

■ 數據的單位･小數點位置 
讀出/寫入數據中,不附加小數點。 

單位或小數點位置由各數據决定。 

有關各數據的單位·小數點位置,請參閱機器本體的使用說明書。 
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5 - 2 通訊數據地址一覧 
 
 

對各數據的地址及可讀出/寫入(R/W)狀態的規定如下表所示。 

R/W 欄記號的含義 

○：可能 

×：不可 
 
 

■ 機器種類関連數據 
RAM EEPROM  

項 目 
 

數據範圍 
地址 R W 地址 R W

 

備 注 

CMS 
SUS/SUS316 

0: 氮氣/空氣 
1: 氬氣 
2: 二氧化碳氣 
3: 氧氣 
4: 城市煤氣 

13A (46MJ) 
5: 沼氣 
6: 丙烷 
7: 丁烷 
8: 用戶設定 
11: 城市煤氣 13A 

(45MJ) 

CMS 氫氣・  
氦氣對應產品 

8: 用戶設定 
9: 氫氣 
10: 氦氣 

CMS1500 0: 空氣/氮氣 
1: 氬氣 
2: 二氧化碳氣 
8: 用戶設定 

各 

系
列 
的 
氣
體 
種 
類 

CMF 0: 氮氣/人工空氣 
1: 氧氣 
2: 笑氣 

1001 ○ × 4001 × ×
 
氣體種類設定的変更可通過功能
設定(地址2008、5008)進行 

未定義  1002 ○ × 4002 × ×  
瞬時流量小數點 
表示位置 

0: 無小數點 
1: xxxx. 
2: xxx.x 
3: xx.xx 
4: x.xxx 

1003 ○ × 4003 × ×  

累計流量小數點 
表示位置 

0: 無小數點 
1: xxxxxxxx. 
2: xxxxxxx.x 
3: xxxxxx.xx 
4: xxxxx.xxx 

1004 ○ × 4004 × ×  

 
瞬時流量單位 0: mL/min 

1: L/min 
1005 ○ × 4005 × ×  

 
累計流量單位 0: mL 

1: L 
2: m3 

1006 ○ × 4006 × ×  
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■ 動作狀態関連數據 

RAM EEPROM  

項 目 
 

數據範圍 
地址 R W 地址 R W

 

備 注 

報警狀態 (注1) 1201 ○ × 4201 × × 狀態用10進制數表示 
事件狀態 (注2) 1202 ○ × 4202 × × 狀態用10進制數表示 

未定義  1203 ○ × 4203 × ×

未定義  1204 ○ × 4204 × ×
 

累計流量下位 0～9999 1205 ○ ○ 4205 ○ ○ 與累計流量関連數據的地址 
1603及4603相同* 

累計流量上位 0～9999 1206 ○ ○ 4206 ○ ○ 與累計流量関連數據的地址 
1604及4604相同* 

瞬時流量 0～9999 1207 ○ × 4207 × × 與瞬時流量関連數據的地址 
1401相同 

 

* :  對CMF系列，不能寫入 
 

 

注 1: 報警狀態位構成(地址 1201) 0:正常 1:異常 
 

位No. 內 容 

0 ALHI 超量程 

1 未定義(通常爲0) 

2 未定義(通常爲0) 

3 未定義(通常爲0) 

4 ERR1傳感器異常 

5 ERR2調整數據異常 

6 ERR3傳感器加熱器異常 

7 ERR4傳感器安全回路動作 

 
注 2: 事件狀態位構成(地址 1202) 0:OFF 1:ON 

 

位 No. 內 容 

0 事件輸出1狀態 

1 事件輸出2狀態 

2 未定義(通常爲0) 

3 外部接點輸入狀態 

4 未定義(通常爲0) 

5 未定義(通常爲0) 
6 未定義(通常爲0) 

7 未定義(通常爲0) 
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■ 瞬時流量関連數據 

RAM EEPROM  

項 目 
 

數據範圍 
地址 R W 地址 R W

 

備 注 

瞬時流量   0～9999 1401 ○ × 4401 × ×

事件輸出1 
瞬時流量設定 

0～9999 1402 ○ ○ 4402 ○ × 與參數設定的地址2201及 
5201相同 * 

事件輸出2 
瞬時流量設定 

0～9999 1403 ○ ○ 4403 ○ × 與參數設定的地址2204及 
5204相同 * 

 
* :  請用參數設定數據的地址向EEPROM執行寫入。 
 
■ 累計流量関連數據 

 

RAM EEPROM  

項 目 
 

數據範圍 
地址 R W 地址   R W

 

備 注 

未定義  1601 ○ × 4601 ○ ×

未定義  1602 ○ × 4602 ○ ×  
累計流量下位 4 
位

0～9999 1603 ○ ○ 4603 ○ ○  
累計流量上位 4 
位

0～9999 1604 ○ ○ 4604 ○ ○  
事件輸出 1 
累計流量設定 
下位4位  

0～9999 1605 ○ ○ 4605 ○ × 與參數設定的地址2202 
及5202相同 *1 

事件輸出 1 
累計流量設定 
上位4位  

0～9999 1606 ○ ○ 4606 ○ × 與參數設定的地址2203 
及5203相同 *1 

事件輸出 2 
累計流量設定 
下位4位  

0～9999 1607 ○ ○ 4607 ○ × 與參數設定的地址2205 
及5205相同*1 

事件輸出 2 
累計流量設定 
上位4位  

0～9999 1608 ○ ○ 4608 ○ × 與參數設定的地址2206 
及5206相同 *1 

反向累計流量 
初期値設定 
下位4位  

0～9999 1609 ○ ○ 4609 ○ × 與參數設定的地址2211 
及5211相同 *1 *2 

反向累計流量 
初期値設定 
上位4位  

0～9999 1610 ○ ○ 4610 ○ × 與參數設定的地址2212 
及5212相同 *1 *2 

 

*1 : 請用參數設定數據的地址向EEPROM執行寫入。 

*2 : 對CMF系列，不能読出和寫入。 
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■ 功能設定関連數據 

 

RAM EEPROM  

項 目 
 

數據範圍 
地址 R W 地址 W R

 

備 注 

鍵鎖設定 0:無鍵鎖 
1:有鍵鎖 

2001 ○ ○ 5001 ○ ○ 

測量模式設定 0:僅瞬時流量 
1:瞬時流量/累計流量 
2:瞬時流量/反向累計
流 

量

2002 ○ ○ 5002 ○ ○ 對CMF系列，數據1:固定爲 
瞬時流量/累計流量，不可 
寫入 
 

事件輸出 1 
(EV1)種類設定 

0:不使用 
1:瞬時流量上限 
2:瞬時流量下限 
3:累計流量計數 
增加 

4:累計流量計數 
减少 

5:串行輸出 
6:錯誤輸出 

2003 ○ ○ 5003 ○ ○

事件輸出 2 
(EV2)種類設定 

0:不使用 
1:瞬時流量上限 
2:瞬時流量下限 
3:累計流量計數 
增加 

4:累計流量計數 
减少 

5:累計流量脉衝 
比率1 

6:累計流量脉衝 
比率2 

7:累計流量脉衝 
比率3 

2004 ○ ○ 5004 ○ ○

累計計數增加、反向累計數 
减少及累計輸出脉衝的動作 
的測量模式被設定爲1或2時 
有效 
累計數增加與反向累計數 
减少不可進行組合設定 
對CMF系列，不可設定爲 
反向累計數减少 
累計流量脉衝比率根據機器種
類，其値不同 

請參閱各系列的使用説明書

ON延遲設定 
(EV1) 

0:不使用 
1:使用 

2005 ○ ○ 5005 ○ ○
 
 

僅當事件輸出1的設定爲1或2 
時有効 
 

ON延遲設定 
(EV2) 

0:不使用 
1:使用 

2006 ○ ○ 5006 ○ ○
 
 

僅當事件輸出2的設定爲1或2 
時有效 
 

事件待機設定 0:不使用 
1:使用 

2007 ○ ○ 5007 ○ ○
 

僅當事件輸出1或事件輸出２ 
的設定爲2時有效 
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RAM EEPROM  

項 目 
 

數據範圍 
地址 R W 地址 R W

 

備 注 

CMS 
SUS/SUS316 

0: 氮氣/空氣 
1: 氬氣 
2: 二氧化碳氣 
3: 氧氣 
4: 城市煤氣 

13A (46MJ) 
5: 沼氣 
6: 丙烷 
7: 丁烷 
8: 用戶設定 
11: 城市煤氣 13A 

(45MJ) 

CMS 氫氣・  
氦氣對應產品 

8: 用戶設定 
9: 氫氣 
10: 氦氣 

CMS1500 0: 空氣/氮氣 
1: 氬氣 
2: 二氧化碳氣 
8: 用戶設定 

各 

系
列 
的 
氣
體 
種 
類 
選
擇 

CMF 0: 氮氣/人工空氣 
1: 氧氣 
2: 笑氣 

2008 ○ ○ 5008 ○ ○ 非氧氣對應產品,不能指定爲氧
氣 

請參閱各系列的使用説明書

模擬輸出量程 
設定 

0: 量程1 
1: 量程2 
2: 量程3 
3: 量程4 
4: 任意量程 

2009 ○ ○ 5009 ○ ○ 根據機器種類，量程1～4 
的値不同 

請參閱各系列的使用説明書

模擬輸出 
種類選擇 

0: 0～5V 
1: 1～5V 
2: 4～20mA 

2010 ○ ○ 5010 ○ ○  

流量換算基準溫度 0～35 2011 ○ ○ 5011 ○ ○ 0～35 ℃(1℃刻度) 

低流量切除 
設定 

0: 無低流量切除 
1: 小于最小顯示* 
2: 小于1%FS 
3: 小于2.5%FS 
4: 小于5%FS 

2012 ○ ○ 5012 ○ ○ *根據機器種類，最小顯示的 
値不同 

請參閱各系列的使用説明書

機器地址 0: 不使用通訊功能
1～99:通訊地址 

2030 ○ × 5030 × ×  

傳送速度選擇 0:9600bps 
1:4800bps 
2:2400bps 

2031 ○ × 5031 × ×  

通訊條件選擇 0:8 位數據、 
偶數校驗、停止 
位1 

1:8 位數據、無校
驗、 停止位2 

2032 ○ × 5032 × ×  
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■ 參數設定関連數據 

 
RAM EEPROM  

表 示 
 

數據範圍 
地址 R W 地址 R W

 

備 注 

事件輸出 1 
瞬時流量 

0～9999 2201 ○ ○ 5201 ○ ○  

事件輸出 1 
累計流量下位 

0～9999 2202 ○ ○ 5202 ○ ○  

事件輸出 1 
累計流量上位 

0～9999 2203 ○ ○ 5203 ○ ○  

事件輸出 2 
瞬時流量 

0～9999 2204 ○ ○ 5204 ○ ○  

事件輸出 2 
累計流量下位 

0～9999 2205 ○ ○ 5205 ○ ○  

事件輸出 2 
累計流量上位 

0～9999 2206 ○ ○ 5206 ○ ○  

事件輸出 1 
回差 

0～100 2207 ○ ○ 5207 ○ ○  

事件輸出 2 
回差 

0～100 2208 ○ ○ 5208 ○ ○  

事件輸出 1 
ON延遲 

0～60 2209 ○ ○ 5209 ○ ○ 單位(S) 

事件輸出 2 
ON延遲 

0～60 2210 ○ ○ 5210 ○ ○ 單位(S) 

反向累計流量 
初期設定下位4位 

0～9999 2211 ○ ○ 5211 ○ ○
 

對CMF系列，不可読出及寫入 
 

反向累計流量 
初期設定上位4位 

0～9999 2212 ○ ○ 5212 ○ ○
 

對CMF系列，不可読出及寫入 
 

用戶設定 
氣體種類補償係數 

100～8000 2213 ○ ○ 5213 ○ ○
 
 
 

根據功能設定的氣體種類選 
擇，僅當選擇了用戶設定時，
設定値才有効 
相當于0.100～8.000  

模擬輸出 
量程任意設定 

10～250 2214 ○ ○ 5214 ○ ○  

 
功能設定數據與各參數設定對應的場合，設定的數據才有効 
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第 6 章 主站用通訊程序例 
 

 
 
 
 

本章節所示程序例是用Borland 公司的Windows95/98/NT/2000版C＋＋ Builder 5.0 

或Borland C ＋＋ Compiler 5.5 編制的。該程序僅作爲客戶編制程序時的參考，幷 

不保證所有操作。Borland C ＋＋ Compiler 5.5可從Borland公司網站下載。 

 

■ 程序執行前 
・ 請確認機器的通訊條件、機器地址。 

・ 從站的最長應答時間爲2秒。請把主站的應答監視時間設定爲 

2秒。2秒以內無應答時，請再次發送相同的電文。 
 
 

  參考  

・ 命令電文的設備區分代碼上使用了｢X｣時，應答電文的設備 

區分代碼則爲｢X｣。同樣，命令電文上使用｢x｣時，應答電文

也爲｢x｣。  

主站再次發送電文時，通過交替使用設備區分代碼的｢X｣和

｢x｣，可以方便的知道收到的應答電文是前次的還是本次的。 

 

■ 執行程序  
該程序執行數據的讀出及數據的寫入。執行後，顯示通訊的命令電

文、應答電文的應用層。 
 
 

命令 RS, 1000W, 2 

執行結果 00, 0, 0  

命令 WS, 1000W, 2  

執行結果 00 
 
 
 
 
 
 
 

執行結果顯示例 

 
● 執行通訊的設定 

調出Open (  )，初始化RS-232C。 
 

 

● 執行命令 

Command 中設定要執行的文字列，調出AppCPL( )。 
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■ 數據讀出/寫入樣板程序 
 

 
使用上的注意事項  

・ 使用本程序例所産生的不良後果，本公司不負任何責任。 
 
 
 
 
 
 
 
 

執行結果 
命令

執行結果 
命令
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發送數據太長 
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清除錯誤標志 

設置引數錯誤標志
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第 7 章 故障處理 
 

 
 
 
 

■ 不能通訊時的確認項目 
 

 
① 裝置電源是否合上。 

 

② 接線有無錯誤。 
 

③ 主站與本機的通訊條件設定是否一致。 

下記設定項目只要有一個不同,就不能通訊。 

下劃線部分表示在本機側可設定。 

傳送速度 : 9600、4800、2400bps 

數據長 : 8 

校驗 : 無校驗、偶數校驗 
 

停止位     :  1 位、2 位 
 

④ 主站發送的命令電文的機器地址與本機設定的地址是否一

致。  

出廠時,本機的機器地址設爲0, 即使命令電文的機器地址設

定爲00(30H、30H),本機也不應答。 
 

⑤ 多分支連接的機器,是否設定了不同的機器地址。 
 

⑥ 通訊時間與 

4-5 時間規格 (4-9 頁) 

是否相符。 
 

⑦ 設備區分代碼(本機的場合,“X”或“x”)以外的字符串代碼,

請全部使用大寫字母。 
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第 8 章 通訊規格 
 
 
 
 
 

名 稱 備 注 

傳送形態 平衡形 

傳送線路 3線式 

傳送速度(bps) 9600、4800、2400 

傳送距離 500m 以下 
(但與MA500DIM、CMC410連接時爲300m) 

通訊方式 半雙工 

同步方式 調步同期 

數據形式 數據8位 偶數校驗  1停止位 
數據8位 無奇偶校驗 2停止位 

錯誤檢測 校驗檢查、校驗和 

機器地址 0～99 (0的場合通訊功能無效) 

連接形式 1:N (31台以下) 

其他 基于RS-485 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 8-1 



  

  

附  錄 
 

 
 
 
 

■ 代碼表 
 

上位

下位 0 1 2 3 4 5 6 7 

0   空格 0 @ P 、 p 

1   ! 1 A Q a q 

2 STX  " 2 B R b r 

3 ETX  # 3 C S c s 

4   $ 4 D T d t 

5   % 5 E U e u 

6   & 6 F V f v 

7   ' 7 G W g w 

8   ( 8 H X h x 

9   ) 9 I Y i y 

A LF  * : J Z j z 

B   ＋ ; K [ k { 

C   , < L ¥ l ¦ 

D CR  － = M ] m } 

E   . > N ∧ n ̃ 

F   / ? O _ o  

 

 
該通訊系統中不使用     部分 

(根據機器,使用的代碼不同) 

附录 1 



  

  

終端電阻

屏蔽 

MOD. 
RD 

2 2 

MOD. 

3 3 

CMS/CMF系列 

(從站) 
屏蔽

7 7 

CS 
8 8 

DR 
6 6 

5 5 

ER 
4 4 

CD 1 1 屏蔽
CMS/CMF系列 

(從站) 
主站 

(計算機) 

CMC10L 

終端電阻

DA 
 

 
DB 

 
 
SG 
  

 

  

  
  

  

DA 
 

 
DB 

 
 
SG 
  

 

  

  
  

  

DA 

 
TER. 
 
 
TER. SG 

 

 
SD 

 
 
 
 

RS 

 

 

 

   

 
DR 

6
 

  

 

SG 
5 

 

  

  

  

 
 DB

DA 
 

 
DB 

 
 
SG 
  

 

  

  
  

  

CMS/CMF系列 

(從站) 

附  錄 
 
 
 
 
 
 

 
■ 與CMC10L的連接 

下圖是使用直通纜線D-SUB(9針)與終端模式的主站(計算機) 

連接的例子。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

通訊線路的兩端處，請安裝150Ω±5%的1/2W以上的終端電阻。 

屏蔽的FG接地,不是在屏蔽層的兩端,而是單側的1點接地。 

主站的變換器,可使用本公司生產的CMC10L001A000。 
 

 
使用上的注意事項  

請務必連接SG。如果不連接,將不能獲得穩定的通訊。 
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附  錄 
 

 
 
 
 
 
 
 

請把主站的SD與從站的RD、主站的RD與從站的SD連接。 

爲此,主計算機(主站)側 RS-232C插口的針排列(調制解調器/終端)

要與使用的纜線種類(交叉/直通)匹配,幷按下表所示,對CMC10L內

部的MODE開關進行設定。 
 

RS-232C 纜線種類 MODE開關 

TERMINAL 直通 MODEM 

TERMINAL 交叉 TERMINAL 

MODEM 直通 TERMINAL 

MODEM 交叉 MODEM 
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附  錄 

● RS-232C 纜線

直通:如②-②、③-③那樣,把相同編號的針連接的兩側帶D-SUB(9

針)插口的RS-232C纜線。 

 

 

 

交叉:如②-③、③-②那樣,各信號與不同的針號連接的兩側

帶D-SUB(9針)插口的RS-232C纜線。 

  D-SUB25針-9針轉換纜線:如圖所示,把D-SUB(25針)轉換成 
D-SUB(9針)的RS-232C纜線。 
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